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1. Einleitung

1.

Einleitung

1.1 Information zu dieser Bedienungsanleitung

Seite 4

Diese Bedienungsanleitung wendet sich an den Anlagenbauer, Installateur oder Ser-
vicetechniker des Tankwachters TW-32. In dieser Anleitung sind alle nétigen Hin-
weise, Informationen, Empfehlungen und Ratschlage fir eine sichere und ordnungs-
gemale Installation und Inbetriebnahme des Tankwachters enthalten. Nur mit
Kenntnis dieser Bedienungsanleitung kénnen Fehler an dem Tankwéachter vermie-
den und ein stérungsfreier Betrieb gewahrleistet werden.

Lesen Sie die Montageanleitung aufmerksam durch und halten Sie sich an die be-
schriebenen Empfehlungen, um einen bestimmungsgemafRen Betrieb zu gewahr-
leisten. Darlber hinaus sind die flr den Einsatzbereich des Tankwachters geltenden
drtlichen Unfallverhitungsvorschriften und allgemeinen Sicherheitsbestimmungen
einzuhalten.

Im Auslieferungszustand entspricht die Parametrierung des TW-32
nicht zwangslaufig der vorgesehenen Verwendung. Diese muss bei der
Installation entsprechend angepasst werden.

Das Einstellen bzw. Andern von Parametern darf ausschlieBlich durch
den Anlagenbauer oder den Service-Techniker erfolgen!

Grundsatzlich ist der Errichter der Anlage fiir die Inbetriebnahme des
Tankwaéchters verantwortlich.

Bedienungsanleitung fiir den Bediener

Der Anlagenbauer, der Installateur oder der Servicetechniker muss fiir den Bediener
des Tankwéachters (Landwirt) eine Bedienungsanleitung erstellen.

Bei der Erstellung der Bedienungsanleitung fur den Bediener - insbesondere des
Kapitels ,Sicherheit” - sind die ortlichen Vorschriften zu beachten.

Diese Bedienungsanleitung enthélt wichtige technische und sicher-
heitstechnische Hinweise. Lesen Sie daher diese Anleitung vor der
Montage und jeder Arbeit an oder mit der Steuerung aufmerksam
durch!

Diese Bedienungsanleitung wurde mit gréRtmaoglicher Sorgfalt erstellt. Die Angaben
hierin gelten jedoch nicht als Zusicherung von Produkteigenschaften.

Der Hersteller ibernimmt keine Haftung fiir Fehler und behalt sich Anderungen, die
dem technischen Fortschritt dienen, jederzeit vor. Alle Rechte vorbehalten.

HINWEIS zur Aufbewahrung der Bedienungsanleitung

Diese Bedienungsanleitung ist Produktbestandteil und muss in der Nahe des Tank-
wachters fur den Servicemonteur jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.
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1. Einleitung

1.2 Haftungsbeschrankung

Die einwandfreie Funktion des TW-32 ist von vielen duBeren Faktoren
abhédngig, auf welche der Hersteller keinen Einfluss hat. Fiir Schédden
an den Milchkiihltanks, den angeschlossenen Komponenten sowie an
der Milch iibernimmt der Hersteller keine Haftung. Der Tankwéchter
fungiert somit nur unterstiitzend zur Sicherung der Milchqualitdt und
entbindet den Landwirt (als Betreiber der Milchkiihitanks) bzw. den
Fahrer des Milchsammel-LKW nicht von der Sorgfaltspflicht. Diese
haben sich vor der Entnahme aus den Tanks zu vergewissern, das die
Milch verkehrsféhig ist.

Alle Angaben und Hinweise in dieser Bedienungsanleitung wurden unter Berlck-
sichtigung der geltenden Normen und Vorschriften, dem Stand der Technik sowie
unserer langjahrigen Erkenntnisse und Erfahrungen zusammengestellt.

Die Welba GmbH libernimmt keine Haftung fir Schaden aufgrund:
- Nichtbeachtung der Montageanleitung,
- nichtbestimmungsgemalfer Verwendung,
- Montage durch nicht qualifiziertes Personal,
- falscher bzw. unsachgemaRer Parametrierung
- nicht zugelassener Aulienmontage,
- eigenmachtiger Umbauten,
- technischer Veranderungen,
- Verwendung nicht zugelassener Ersatzteile (z.B. Batterien),

Im Ubrigen gelten unsere Allgemeinen Geschéaftsbedingungen sowie die Lieferbe-
dingungen der Welba GmbH und die zum Zeitpunkt des Vertragsabschlusses giilti-
gen gesetzlichen Regelungen.

Technische Anderungen im Rahmen der Verbesserung der Gebrauchseigenschaf-
ten und der Weiterentwicklung behalten wir uns vor.

1.3 Warnhinweise in dieser Bedienungsanleitung

/\ GEFAHR!

/\ VORSICHT!

Wichtige sicherheitstechnische Hinweise in dieser Montageanleitung sind durch
Symbole gekennzeichnet. Diese angegebenen Hinweise zur Arbeitssicherheit mus-
sen unbedingt eingehalten und befolgt werden. In diesen Fallen besonders vorsich-
tig verhalten, um Unfalle, Personen- und Sachschaden zu vermeiden.

Neben den Hinweisen in dieser Montageanleitung mussen auch die allgemeinguilti-
gen und drtlichen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften beachtet und ange-
wiesen werden!

Art und Quelle der Gefahr

Dieser Warnhinweis warnt vor einer unmittelbar drohenden Gefahr fir die Gesund-
heit und das Leben von Personen. Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise fuhrt
zu schwersten Verletzungen, auch mit Todesfolge.

Art und Quelle der Gefahr

Dieser Warnhinweis warnt vor moéglichen Sachschaden.

Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kann zu weiteren Schaden an der Anlage
fuhren, Datenverluste oder auch Schaden an der Milch zur Folge haben.

Art und Quelle der Gefahr

Dieser Warnhinweis warnt vor mdglichen Bedienungsfehlern.

Die Nichtbeachtung dieser Warnhinweise kann zu Datenverlusten oder auch Scha-
den an der Milch fihren.

Hinweis
Allgemeine Hinweise enthalten Anwendungstipps und besonders niitzliche Informa-
tionen, jedoch keine Warnungen vor Gefahrdungen.
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1. Einleitung

1.4 Geratebeschreibung
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&)

Der Tankwachter TW-32 Uberwacht gleichzeitig und vollautomatisch alle Ablaufe
(Kihl-, Lager- und Reinigungsprozesse) von zwei separaten Milchkihltanks. Ziel ist
es hierbei, durch die friihzeitige Alarmierung Probleme bei der Milchlagerung recht-
zeitig beheben zu kénnen, um einen wirtschaftlichen Schaden zu verhindern.

Der TW-32 kann an alle gangigen Tank-Fabrikate und unterschiedliche Anlagenty-
pen wie z.B. VMS oder herkdmmliche Melksysteme angeschlossen werden.

Automatische Betriebsmoduserkennung

Der TW-32 erkennt eigenstandig, in welchem Modus (Kihlen, Reinigen oder Leer)
sich die angeschlossenen Milchkiihltanks jeweils befinden. Je nach Modus speichert
er die Temperatur der Tanks in unterschiedlichen Intervallen ab. Liegen die Tempe-
raturen aulRerhalb der eingestellten Grenzen, wird der Landwirt bzw. der Tankwa-
genfahrer sowohl optisch als auch akustisch alarmiert. Uber den im Display ange-
zeigten Alarmcode kann die genaue Fehlerursache des jeweiligen Tanks bestimmt
werden.

Alarme

Der TW-32 unterscheidet zwischen informativen und kritischen Alarmen.
- Der informative Alarm (blinkende griine LED) signalisiert dem Landwirt einen
nicht einwandfreien Betriebsablauf -> Handlung ist erforderlich.
- Der kritische Alarm ,NICHT LADEN' (blinkende rote LED) richtet sich an den
Fahrer des Milchsammel-LKW, welcher dann anhand der Fehlercodes ge-
meinsam mit dem Landwirt entscheidet, was als nachstes zu tun ist.

Zusatzlich zu den beiden Warn-LEDs kann eine externe Warnleuchte, ein akusti-
scher Signalgeber oder ein Wahlgerat angeschlossen werden.

Eine Beschreibung der Arbeitsweise finden Sie im Kapitel 6.1.

Funktionsiiberwachung

Neben den Temperaturen werden die einwandfreie Funktion aller Rihrwerke und
der ordnungsgemafe Reinigungsablauf der Milchtanks Uberwacht. Bei Stérungen
werden auch hier entsprechende Alarme generiert.

Netzausfall

Durch den integrierten Akku werden die Temperaturen auch bei Netzausfall Gber-
wacht bzw. gespeichert. So kann der TW-32 auch wahrend eines Netzausfalles
seine Arbeit fortsetzen und je nach Ereignis einen Alarm ausgeben.

Datenspeicherung /-auswertung

Die ermittelten Daten der max. letzten 300 Tage (Temperaturen, Alarme, Betriebs-
moduswechsel etc.) werden gerateintern im CSV-Format gespeichert und kénnen
so auch in anderen Programmen gedffnet werden.

Die Daten konnen durch einfaches Einstecken eines handelsiblichen USB-Sticks in
die USB-Buchse - ohne weitere Bedienung des Tankwachters - ausgelesen werden.

EMAIL- oder SMS-Fernwartungsmodem

Uber ein optionales Email- oder SMS-Fernwartungsmodem kénnen Fehlermeldun-
gen per Email oder SMS versendet werden, um den Landwirt friihzeitig zu informie-
ren.
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1. Einleitung

WELBA ,, KONSOFT"

Zum einfacheren Parametrieren und Updaten des TW-32 sowie zum Auswerten der
ermittelten Daten stellt Welba kostenfrei seine PC-Software ,Konsoft” zur Verfligung.

Siehe auch Abschnitt 5.2

Die PC-Software KONSOFT wurde gewissenhaft erprobt und hat sich im Kundeneinsatz hundertfach
bewéhrt. Trotz aller Sorgfalt weisen wir darauf hin, dass die Nutzung der kostenfreien PC-Software auf
eigenes Risiko geschieht. Welba tibernimmt keine Haftung fiir Schdden bzw. Datenverluste, welche durch
die Installation oder die Verwendung der Software auftreten.

1.5 Typenbezeichnung

L7

Die Typenbezeichnung |hrer Steuerung ist auf der Unterseite des Schaltschrank-
deckels aufgeklebt.

©

1.6 Lieferumfang

- Tankwachter TW-32 anschlussfertig
- Temperaturfihler TF1A-2

- Geratebegleitdokumentation

- Elektro-Schaltplan

Evtl. bestelltes optionales Zubehor.

1.7 Abmessungen

305

't |
48T
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1. Einleitung

1.8 Technische Daten Steuerung

Betriebsspannung

230V AC +/-10%, 50 Hz

Relaiskontakte

3 Leistungsrelais

max. Schaltstrom

1 x je 6A AC1 bei 250V AC
2 x je 10A AC1 bei 250V AC

max. Strom je Klemme

12A bei 250V AC

max. Schaltspannung

250V AC - 50..60 Hz

Anzeige 2x 4-stellig LED, 13 mm
Anzeigebereich Display -999 bis 9999
Schaltzustandsanzeigen 3 mm LED

Anzahl Fuhler 2 (1x je Tank)
Messbereich -5° bis +95°C
Temperaturauflésung 0,1°C

Flhlereingang

fiir PT-1000, PT-100 (3-Leiter)
oder KTY 81-210

Wassererkennung

Uber unabhangigen Niveauwachter

Digitale Eingange
- fur230 vV
- Niederspannung

6 (Uber Optokoppler)
6 (Uber Optokoppler)

Schnittstelle

2 Stiick RS-485
1 Stiick USB - Master (nur fir USB-Stick)

Anschluss

steckbare Schraubklemmen
fur Kabel bis 2,5 mm?2

Gehause
- Abmessungen (LxBxH)
- Material

305 mm x 225 mm x 120 mm
Gehause und Deckel ABS (UV-bestandig)
Schrauben PA

Schutzart

IP 65 (DIN EN 60529)

Elektr. Sicherheit

Schutzklasse |,
Uberspannungskat. Ill, Verschmutzungsgrad |

Umgebungstemperatur
- Betriebstemperatur

- Lagertemperatur

- max. Feuchte

0° bis +50°C
-20° bis +70°C
75% (keine Betauung)

Technische Anderungen vorbehalten.
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1. Einleitung

1.9 Maldskizze und technische Daten Fuhler

Sensorelement PT-1000, PT-100 (3-Leiter)
E = oder KTY 81-210
i 40 mm < . ,
© © Hilsenmaterial 1.4301 (V2A)
:;_.. ====== —3 Hilsenlange 40 mm
Hulsendurchmesser 6,0 mm +/- 0,1
Kabelmaterial PVC
Messbereich -10..70° C
Kabelldnge Standard 2 Meter
i ——>
e — — ]
—— ]

Abweichend zu unseren Standard-Fuihlern bieten wir auch Fihler
mit anderen Hilsenformen und -Durchmessern oder auch anderen
Kabellangen an.
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2. Sicherheit

2. Sicherheit

2.1 Allgemeine Hinweise

/\ VORSICHT!

Seite 10

Diese Bedienungsanleitung enthélt wichtige technische und sicher-
heitstechnische Hinweise. Lesen Sie daher diese Anleitung vor der
Montage und jeder Arbeit an oder mit dem Tankwéchter aufmerksam
durch!

Es liegt in der Verantwortlichkeit des Inbetriebnehmers, die nachfol-
genden Richtlinien bei der Installation einzuhalten.

Der Tankwéchter darf nur von einer autorisierten Elektrofachkraft ent-
sprechend den elektrotechnischen Regeln (z.B. EN 60204, DIN VDE
0100/0113/0160) installiert werden. Dabei sind die értlichen Sicherheits-
vorschriften zu beachten!

Der Zugriff auf das angeschlossene Umfeld ist nur fiir Fachpersonal
Zuléassig!

Der Tankwéchter darf nur von einer autorisierten Elektrofachkraft ge-
offnet werden!

Der Tankwiéchter ist nicht fiir die Installation in explosionsgefdhrdeten
Bereichen geeignet. Es besteht die Gefahr einer Explosion. Das Gerét
darf nur auBBerhalb explosionsgefidhrdeter Bereiche eingesetzt werden.

Tankwdéchter diirfen nur mit ausdriicklicher Erlaubnis des Herstellers
in die USA exportiert werden!

Alarme des Tankwéchters nicht leichtfertig quittieren.

Die Ursache ist unbedingt zu ermitteln bzw. zu beseitigen, um Méangel
an der Milch zu vermeiden!!!!

Auch ohne Alarmmeldung hat sich der Anlagenbetreiber vor der Abho-
lung von der Verkehrsfahigkeit der Milch zu liberzeugen!
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2. Sicherheit

WICHTIGER HINWEIS ZUM BETRIEB

Der Tankwéchter darf nicht betrieben werden, wenn

- das Gehduse offen oder beschéadigt ist,
- die Frontfolie beschédigt ist (Undichtigkeit)
- Uhrzeit und Datum nicht korrekt eingestellt sind

Es darf keine Fliissigkeit in das Gehéduseinnere gelangen!

WICHTIGE HINWEISE ZUM AKKUPACK
Siehe auch Abschnitt 8.10

A VORSICHT! Fiir die einwandfreie Funktion des Tankwéchters miissen jederzeit auf-
; geladene (!) Akkus eingesetzt sein!

Die Lebensdauer der Akkumulatoren ist begrenzt. Die eingebauten Ak-
kus miissen spiétestens alle zwei Jahre durch neue ersetzt werden.

Es diirfen ausschlieBlich (!) geladene Akkus folgender Spezifikation
eingesetzt werden: 1,2 V NiMh - BaugréBe AA (mind. 2.000 mAh)

Da der Tankwachter nicht durch Laien ge6ffnet werden darf, darf das
A GEFAHR! Auswechseln der Akkus nur durch eine Elektro-Fachkraft durchgefiihrt

werden.

ES DURFEN KEINESFALLS BATTERIEN EINGESETZT WERDEN!!!

EXPLOSIONSGEFAHR!!
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2. Sicherheit

2.2 Bestimmungsgemalle Verwendung

/\ VORSICHT!

Seite 12

€

Diese Bedienungsanleitung enthéalt wichtige technische und sicher-
heitstechnische Hinweise. Lesen Sie daher diese Anleitung vor der
Montage und jeder Arbeit an oder mit der Steuerung aufmerksam
durch!

Der Tankwéchter TW-32 dient zur Uberwachung von Riihrwerksmotoren, Verdich-
tern und Reinigungskomponenten in Milchkihltanks im landwirtschaftlichen Umfeld
zum Zwecke der Sicherung der Milchqualitat. Das Gerat ist fur die Installation in
geschlossenen Raumen konzipiert und darf somit nicht im Freien installiert werden.
Jede daruber hinausgehende Verwendung des Gerates ist nicht Bestimmungsge-
maf und somit verboten.

Das gesamte Produkt darf nicht gedndert bzw. umgebaut werden!

Der Tankwachter ist erst nach angepasster Parametrierung einsatzbereit. Die Inbe-
triebnahme ohne entsprechende Parametereinstellung ist nicht sinnvoll.

Die Verantwortung fur die einwandfreien Funktionen des Tankwéachters obliegt dem
Anlagenbauer bzw. dem Installateur oder dem Servicetechniker, der den TW-32 in-
stalliert und in Betrieb genommen hat.

Der Tankwachter ist fur den Betrieb mit Widerstands-Temperaturfihlern ausgelegt.
Er ist nicht fir die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet. Es be-
steht die Gefahr einer Explosion. Der Tankwachter darf nur aul3erhalb explosions-
gefahrdeter Bereiche eingesetzt werden.

Der TW-32 erflllt die EG-Bestimmungen flr elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV) bzw. der Niederspannungsrichtlinie (NSR).

Die sicherheitsrelevanten Bauteile entsprechen den VDE-Vorschriften.
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2. Sicherheit

2.3 Sicherheit bei der Installation

Vor dem Anschluss sicherstellen, dass die Netzspannung mit dem Ty-
penschild der Steuerung libereinstimmt!

Ein falscher elektrischer Anschluss kann zu Schédden an der Steuerung
und an den angeschlossenen Anlagen fiihren!

Beim AnschlieBen der Anlagenkomponenten bzw. der Fiihler muss die
Steuerung von der Netzspannung getrennt sein.

Es diirfen keine Geréte an den Relaiskontakten angeschlossen werden,
deren Stréme (iber den in den techn. Daten angegebenen Maximalwer-
ten liegen!

Es diirfen keine weiteren Verbraucher an den Netzklemmen der Steue-
rung angeschlossen werden.

Um Personenschidden bzw. Schdden an der Milch zu vermeiden ist un-
bedingt folgende Anschluss-Reihenfolge einzuhalten!

¢ Anlage spannungsfrei schalten und gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten
sichern.

o Gehause offnen.

¢ Alle Komponenten und Fuhler gemaf Schaltbild an die Klemmleiste anschlief3en.
¢ Netzversorgung anschlief3en.

e Schaltschrank verschlielen, dann Netzspannung einschalten.

o Steuerung einschalten und parametrieren, wie im Kapitel ,Bedienung‘ beschrie-
ben (evtl. mit der Konfigurationssoftware WELBA-KONSOFT)

2.4 Leitungen, Abschirmung und Erdung

Sowohl bei der Wahl des Leitungsmaterials, bei der Installation als auch beim elektri-
schen Anschluss der Steuerung sind die Vorschriften der DIN VDE 0100 “Errichten
von Niederspannungsanlagen” bzw. die jeweiligen Landesvorschriften (z. B. auf Ba-
sis der IEC 60364) zu beachten.

- Eingangs-, Ausgangs- und Versorgungsleitungen sowie Fuhlerkabel sollten
moglichst rAumlich voneinander getrennt und nicht parallel zueinander verlegt
werden.

- Netzspannungsfuhrende Leitungen und Kleinspannungsleitungen dirfen nicht
in einem Kabel verlegt werden.

- Verwenden Sie abgeschirmte und verdrillte Schnittstellen- bzw. Fihlerleitun-
gen.

- Erden Sie die Abschirmung von Temperaturflhlern einseitig im Schalt-
schrank.

- Achten Sie auf fachgerecht verdrahteten Potenzialausgleich.
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2. Sicherheit

2.5 Elektrische Sicherheit

Seite 14

Der Tankwéachter selbst und die damit verbundenen Steuer- bzw. Laststrom-
kreise missen separat und nach den drtlichen Vorschriften abgesichert wer-
den.

Die getrennte Absicherung von Steuer- und Laststromkreis muss entspre-
chend den ortlichen Gegebenheiten erfolgen!

Um im Fall eines externen Kurzschlusses im Lastkreis eine Zerstérung der
Relais- oder Halbleiterrelais-Ausgange zu verhindern, sollte der Lastkreis auf
den maximal zuldssigen Ausgangsstrom abgesichert sein.

Neben einer fehlerhaften Installation kann auch eine falsche Parametrierung
der Steuerung den gewunschten Prozess in seiner ordnungsgemafRen Funk-
tion beeintrachtigen. Es sollten daher immer von der Steuerung unabhangige
Sicherheitseinrichtungen, z. B. Hoch- und Niederdruckventile bzw. Tempera-
turbegrenzer vorhanden sein. In diesem Zusammenhang sind die rtlichen
Sicherheitsvorschriften zu beachten.

Die Absicherung des Lastkreises (Relaisausgange K1 bis K3) muss entspre-
chend den angeschlossenen Komponenten erfolgen.

Das Aufschalten von Fremdspannungen auf die digitalen Eingdnge kann zur
Zerstorung der Steuerung fuhren.

Achtung: Alle Leitungen zu den digitalen Eingédngen mussen abgeschirmt und
maoglichst kurz gehalten werden. EMV.

Wichtiger Hinweis zur Vorsicherung

Der in der TW-32 verbaute Transformator verfligt Uber eine 2-Kammer-Si-
cher-heitswicklung, welche durch die eingebaute Thermosicherung nur be-
dingt kurzschlussfest ist. Bei Uberschreiten von 145°C besteht Zerstérungs-
gefahr!

Steuerung mit einer Vorsicherung von 160mA Trage absichern!
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2. Sicherheit

2.6 Hinweise zur Verdrahtung

Die Verdrahtung muss korrekt entsprechend den Angaben dieser Bedienungs-an-
leitung und den jeweils ortlich gultigen Vorschriften erfolgen. Achten Sie besonders
darauf, dass die AC Spannungsversorgung nicht mit dem Sensoreingang oder an-
deren Niederspannungsein- oder -ausgangen verbunden wird.

Verwenden Sie Kupferleitung (auler fiir den Fihleranschluss) und achten Sie da-
rauf, dass alle Zuleitungen und Anschlussklemmen fir die entsprechende Strom-
starke dimensioniert sind.

Beim Anschluss der Steuerung und bei der Wahl des verwendeten Leitungsmateri-
als missen die geltenden Vorschriften der VDE 0100 "Bestimmungen Uber das Er-
richten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen unter 1000 V" bzw. jeweils die
am Verwendungsort geltenden Landesvorschriften eingehalten werden.

Weiterhin sind alle Anschliisse nach den giiltigen VDE-Vorschriften bzw. den jewei-
ligen Landesvorschriften vorzunehmen.

Beschaltung der digitalen Eingange:

Nur das an Klemme 38 zur Verfliigung gestellte Ausgangssignal der Steuerung darf
an die Eingange der Digitaleingénge (Uber potentialfreie Schaltkontakte) durchge-
schaltet werden!

Nehmen Sie den Anschluss gemaf dem Schaltbild auf der nachsten Seite vor.
e Verwenden Sie Ader-Endhiilsen.

¢ Verlegen Sie alle Kabel scheuerfrei!

e Stromstarke der Relais beachten!

¢ Digitale Eingange dirfen nicht mit Fremdspannung beschaltet werden! Potential-
freie Schalter verwenden.
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3. Geratemontage

3. Geratemontage

3.1 Montageort und klimatische Bedingungen

Der Tankwachter ist fir den Betrieb in geschlossenen Rdumen konzipiert. Er darf
keinesfalls im Freien installiert und betrieben werden.
Die Installation bei folgenden Bedingungen ist unbedingt zu vermeiden:

- starke Erschitterungen / Vibrationen oder Magnetfelder

- andauernder Wasserkontakt

- relative Luftfeuchtigkeit tber 75 %

- stark wechselnde Temperaturen (Kondenswasser)

- dauerhafte und direkte UV-Bestrahlung

- Staub, brennbare Gase, Dampfe, Losungsmittel,

- Betrieb in aggressiver Atmosphare (Ammoniak- oder Schwefeldampfe). Oxi-
dationsgefahr.

- Betrieb in unmittelbarer Nahe von Sendefunkanlagen mit erhdhter Stéraus-
strahlung.

Eine rdumliche Trennung zwischen dem Gerat und induktiven Verbrauchern wird
empfohlen.

3.2 Auspacken und Lagerung

Ist die Verpackung beschadigt oder der Lieferumfang nicht vollzahlig, sollten Sie das
Gerét nicht einbauen und Kontakt mit Welba aufnehmen.

Sollten Sie die Steuerung vor der Benutzung lagern wollen, schitzen Sie diese vor
Verschmutzungen und Feuchtigkeit und lagern Sie ihn bei einer Lagertemperatur
zwischen -20°C und +70°C.
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3. Geratemontage

3.3 Fuhlermontage

Das Fiihlerkabel muss scheuerfrei und ohne Knickstellen verlegt wer-
den!

Auf die Fiihlerhiilse darf kein starker mechanischer Druck ausgelibt
werden!

Fiihler- und Starkstromkabel nicht im gleichen Kabelkanal verlegen
(auch nicht innerhalb des Schaltschrankes).

Das Fiihlerkabel darf nur einem Temperaturbereich von -10°C bis
+70°C ausgesetzt werden.

Der TW-32 wurde werkseitig fir den Anschluss verschiedener Fihlerarten konzipiert
(siehe technische Daten). Die Steuerung kann nur richtig funktionieren, wenn einer
der angegebenen Flhler installiert und korrekt parametriert ist.

Bei der Parametrierung der Steuerung (und bei jedem Fihleraustausch) muss die
'Istwertkorrektur' [Parameter C91 / C93] so angepasst werden, dass die gemessene
Temperatur mit dem angezeigten Wert auf dem Display Ubereinstimmt. Hierzu ist
der Einsatz eines Referenzthermometers erforderlich!

Siehe hierzu Abschnitt 8.7

Beachten Sie den zulassigen Temperaturbereich, dem das Fuhlerkabel ausgesetzt
werden darf.

Fiihlerkabellange verandern

Ist es erforderlich, das Fuhlerkabel bei der Montage zu verklrzen oder zu verlangern
(oder wird ein anderer als der mitgelieferte Fiihler eingesetzt), muss der Parameter
'Fuhlerkorrektur' entsprechend angepasst werden. Siehe hierzu Abschnitt 8.7

3.4 Reinigungshinweise

Die Gehausefront (Frontfolie) kann mit handelstiblichen Spul- und Reinigungsmitteln
gereinigt werden.

ACHTUNG: Die Gehdéusefront ist nicht bestindig gegen aggressive
Sauren und Laugen, Scheuermittel und die Sduberung mit Hochdruck-
reinigern!

Die Verwendung dieser Mittel kann zu Beschadigungen fuhren!
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4. Elektrischer Anschluss

4. Elektrischer Anschluss

4.1 LEITFADEN fur den elektrischen Anschluss

/\ VORSICHT!

Seite 18

Der Tankwachter Uberwacht wahrend der gesamten Kuhl-, Lager- und Reinigungs-
phase die ordnungsgemafen Ablaufe aller Komponenten beider Tanks, um den
einwandfreien Zustand der Milch zu gewahrleisten. Ziel ist es hierbei, durch die
frihzeitige Alarmierung Probleme bei der Milchlagerung rechtzeitig erkennen und
beheben zu kénnen, um so einen wirtschaftlichen Schaden zu verhindern.

Uberwacht werden insbesondere

- min. und max. Milchtemperatur wahrend der Kuihlung
- Netzausfall

- Rihrwerksfunktion

- min. und max. Temperaturen wahrend der Reinigung
- etc.

Auftretende Fehler werden Uber zwei LEDs angezeigt, dazugehdrige Fehlercodes
gleichzeitig auf dem Display blinkend ausgegeben.

Bei Fehlern, bei denen die Qualitat der Milch gefahrdet sein kann, leuchtet die rote
LED: ,Nicht laden!”

Eine detaillierte Beschreibung der Fehlercodes finden Sie in Kapitel 6.5.

Installation

Durch die Auswertung von “externen Signalgebern“ lhrer vorhandenen
Milchkihltanks kann der Tankwachter

- bestimmen, in welchem Betriebsmodus sich die Kihltanks befinden.

- weitere Funktionen bzw. Zustande beider Tanks Uberwachen
(Ruhrwerk, Reinigungsmittelbehalter etc.)

“Externe Signalgeber® kdnnen beispielsweise Verdichter, Ventile, Niveauwachter
oder Schwimmerschalter sein - aber auch Signalgeber weiterer Anlagenteile wie
Melkroboter oder Plattenwarmetauscher.

Gehen Sie wie folgt vor.

e Machen Sie sich mit der Funktion der “automatischen Betriebsmoduserkennung®
vertraut (Abschnitt 4.3)

« Uberlegen Sie, welche der vorhandenen “externen Signalgeber* fiir die
verschiedenen Funktionen des Tankwachters angeschlossen werden mussen.
Siehe Schaubild im Abschnitt 4.4.

¢ SchlielRen Sie den Tankwachter inkl. der Netzversorgung und der externen
Signalgeber gem. Elektro-Schaltplan an.

Diesen finden Sie im Schaltkasten des Tankwachters oder im Internet.

Der Tankwéchter ist erst nach korrekter Eingabe von Datum und
Uhrzeit sowie angepasster Parametrierung einsatzbereit. Die Inbetrieb-
nahme ohne diese Einstellungen ist nicht erlaubt.

Einen Leitfaden fur die richtige Parametrierung finden Sie im Abschnitt 7.1.
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4. Elektrischer Anschluss

4.2 Aufbau

€7

Die beiden

i

“12V*-Klemmen

27 und 45 dienen zur Versor-
gung externer Sensoren und
diirfen zusammen mit max.
100 mA belastet werden.
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der Steuerung

Der TW-32 besteht aus einem Schaltkasten mit eingebauter Steuereinheit 3. Im
Schaltkasten sind alle fir den spateren Betrieb notwendigen Komponenten enthal-
ten:

1. SMS-Modul (optional)
2. Ruihrwerkiberwachungsmodul (unterschiedlichen Ausfiihrungen)
3. Steuereinheit (mit Display, Tasten usw.)
4. Alarmhupe (optional)
5. USB-Schnittstelle
6. Halter fur Akkumulatoren 1,2 V AA (Akkus nicht im Lieferumfang enthalten)
7 8 9
(T s | ©
UTD ilm T
M- M 10
15
A\ 14 n
O t “O
I
13 12

Die Steuereinheit beinhaltet:

7. 3 Alarmrelais

8. USB-Schnittstelle fir Datenausgabe auf USB-Stick

9. Digitaleingange fiir den Anschluss von 230V Signalgebern.
Die Klemmen durfen nur mit L1 beschaltet werden!

10. Anschluss fur Akkumulatoren

11. Netzversorgung

12. Anschlussmoglichkeit fur 2 Niveaueingange

13. Anschlussmaoglichkeit fur bis zu 2 Temperaturfihler

14. Niedervolt-Digitaleingange
nur mit dem Potential der Klemme 38 Uiber potentialfreie Schaltkontakte be-
schalten. ACHTUNG: Keine Fremdspannung anlegen!

15. 2 Stlick RS-485 Schnittstellen fiir die Verbindung mit den Rihrwerks-
Uberwachungsmodems oder den Datenaustausch mit einem PC
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4. Elektrischer Anschluss

4.3 Automatische Betriebsmoduserkennung

Der Tankwachter kann nur ordnungsgemaf arbeiten, wenn er die Betriebsmodi
- Kuhlen
- Reinigen
- leer (Off)

beider zu uberwachenden Milchkihltanks zuverldssig erkennt!

Diese Erkennung erfolgt - ohne zusétzliche Bedienung - ausschlie3lich durch Sig-
nale der beiden Milchklhltanks bzw. deren Tanksteuerungen. Die Verkabelung des
Tankwachters richtet sich nach dem prinzipiellen Aufbau der Milchkiihlanlagen.

Stellen die Steuerungen der Milchkihltanks Dauersignale fiir “Reinigung aktiv“ oder
“Klhlung aktiv® zur Verfigung, sind diese bevorzugt zu verwenden! So ist die
hdchste Erkennungssicherheit gewahrleistet!

Ist dies nicht der Fall, missen externe Signalgeber und Sensoren angeschlossen
werden, um die richtigen Betriebsmodi zu ermitteln. Diese sogenannten ,Trigger-
Signale (Trigger = Ausldsen) signalisieren dem Tankwachter, wann der entspre-
chende Modus beginnt bzw. endet.

Beispiel fiir den Anschluss

externer Signalgeber
Q (@
Rihwerk  Rihwerk Rihwerk  Rihwerk
1 2 1 2
Dauersignal Dauersignal
Kihlen aktiv Khlen aktiv
(wenn vorhanden) /enn vorhanden)
Tank 1 = ) omotersn) Tank 2
Dauversignal Dauersignal
Reinigen aktiv Reinigen aktiv
(wenn vorhanden) (wenn vorhanden)
Verdichter Verdampfer-  Kaltwasser-  Temperatu- ~ Waschmittel ~ Waschmittel  Motorschutz Niveau Niveau Motorschutz ~ Waschmittel ~ Waschmittel Temperatur-  Kaltwasser-  Verdam pfer- Verdichter
ventil ventil fiihler alkalisch sauer schalter erkennung erkennung schalter sauer alkalisch fiihler ventil ventil

Der richtige Anschluss der externen Signalgeber und Sensoren ist im Abschnitt 4.5
beschrieben.
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4. Elektrischer Anschluss

Fir die Funktion des TW-32 ist es von Wichtigkeit zu wissen, in welchem Modus sich
die Steuerung des jeweiligen Kihltanks befindet. Die Modi werden wie folgt erkannt:

m Kiihimodus START

v % 'S - entweder durch ein Dauersignal der jeweiligen externen Steuerung (selten)
- oder Startsignal “Verdichter EIN“ des jeweiligen Tanks (Triggerfunktion*)
- durch “Erste Milch kommt in Tank" - Erkennung - Siehe Parameter [h2]

Kiihimodus ENDE

- entweder durch Wegfall des Dauersignals der jeweiligen ext. Steuerung (selten)
- oder bei Erkennung “Beginn Reinigung“ des jeweiligen Tanks
- oder bei Temperaturanstieg tiber 5°C im Tank, ohne dass der Verdichter startet

m Reinigungsmodus START

v % &= - entweder durch ein Dauersignal der jeweiligen externen Steuerung
- oder durch Startsignal “Kaltwasserventil EIN“ des jeweiligen Tanks
(Triggerfunktion®)

Reinigungsmodus ENDE

- entweder durch Wegfall des Dauersignals der jeweiligen externen Steuerung

- oder nach Ablauf der einstellbaren “Mindestdauer Reinigungszyklus*“ [h5]
(Beispiel 0,5 Stunden, wird jeweils wiederum um 10 Minuten verlangert [h6],
wenn Rihrwerksfunktion erkannt wird)

CxXxee OFF (TANK LEER)

v ¥ F wird angezeigt nach beendetem Reinigungsmodus.
Der jeweilige Tank ist leer und bereit fur Milchbefullung.

* Trigger = Ausldser eines Vorgangs

4.4 Fehlererkennung (Beispiel)

Durch verschiedene Inputsignale oder Temperaturmessergebnisse kénnen vordefi-
nierte Fehler erkannt und angezeigt werden.

Beispiel Fehler F1 -> Milchtemperatur zu lange zu hoch

Fehler wird angezeigt, wenn der Temperaturfiihler eine héhere Temperatur meldet,
als im Grenzwert [H1] voreingestellt wurde.

Beispiel Fehler F35 -> Waschmittel “Leer* alkalisch
Fehler wird angezeigt, wenn der Schwimmerschalter ,Behalter leer’ meldet

Eine Auflistung der vordefinierten Fehler und deren Ursachen siehe Abschnitt 6.5.
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4.5 Anschluss externer Signalgeber und Sensoren

Trigger = |
Ausléser eines
Vorgangs '

Seite 22

1.1

Damit die automatische Betriebsmoduserkennung fir die beiden Milchtanks funktio-
nieren kann, muss wie folgt verdrahtet werden:

Nummerierung zur Ubersicht auf der nichsten Seite:

fiir die Kiihimoduserkennung

- wenn mdglich durch Dauersignal “Kuhlen aktiv“ der ext. Steuerung (selten)
- oder durch Triggersignal ->
(Verdichter EIN, Verdampferventil EIN oder auch Eiswasserpumpe EIN...)
siehe Grafik auf der nachsten Seite.

Sicherheitsfunktion: Kiihlung wurde vergessen einzuschalten (siehe Abschnitt 8.2)

- durch Signal Milchférderpumpe - siehe Parameter [h2]
- oder, wenn das Signal der Milchférderpumpe nicht genutzt werden kann,
durch Temperaturanderung durch “Erste Milch in Tank* [h2]

fiir die Reinigungsmoduserkennung
- wenn mdglich durch Dauersignal “Reinigen aktiv* der ext. Kiihltanksteuerung
- oder durch Startsignal -> Kaltwasserventil EIN

Optional: Um weitere Milchtankkomponenten lberwachen zu kénnen, verdrahten
Sie wie folgt:

fur die Rihrererkennung 1
- durch Signal “Ruhrwerk 1“ der jeweiligen externen Kiihltanksteuerung

fur die Rihrererkennung 2
- durch Signal “Ruhrwerk 2“ der jeweiligen externen Kuhltanksteuerung

fur die Erkennung “Behélter alkalisch leer”
- durch Signal “Schwimmerschalter alkalisch®

fur die Erkennung “Behélter sauer leer”
- durch Signal “Schwimmerschalter sauer®

fur die Erkennung “Motorschutzschalter Verdichter”
- durch Signal Hilfskontakt Motorschutzschalter

fur die Erkennung “Niveau erkannt nach Reinigung*”
- durch Signal “Niveaueingang®

Nach dem Anschluss der externen Signalgeber und Sensoren:
Test der korrekten Verkabelung.

Fir den Test der richtigen Verkabelung kénnen in den Parametern ,0.21“ bis ,,0.42“
die Funktionen der entsprechenden Eingange getestet werden.

105487 — TW-32-D - V1.7 - 24.04.2025



4. Elektrischer Anschluss

O

O}\::W:::::::::mm::::::ﬁo
! 13
iiB [ g QU
! g

Beispiel
o @

0000000000

(0000000000

©

Standardkdihltank mit Direktverdampfer

3 4 Tank 1 Tank 2 %
Rihrwerk Ruhrwerk
1 2
Dauersignal Dauersignal
1 Kuhlen aktiv Kiihlen aktiv 1
(wenn vorhanden (wenn vorhanden)
] \ 1 ]
2 Dauersignal Dauersignal 2

Reinigen aktiv
(wenn vorhanden)

Verdichter ~ Verdampfer-  Kaltwasser-  Temperatur- ~ Waschmittel ~ Waschmittel Motorschutz- Niveau-
ventil ventil fiihler alkalisch sauer schalter Erkennung

Reinigen aktiv
(wenn vorhanden)

Niveau-  Motorschutz-  Waschmittel ~Waschmittel
Erkennung schalter sauer alkalisch

Weitere mogliche Signalgeber

11 11

11 11 11

Tank i
vl W ffﬁj g% g
© a © © O

Eiswasser-  Plattenwarme- Milch- Milchpumpe  Robotersignal
pumpe tauscher Forderpumpe Roboter ,Start Kiihlung*

11 1

/o]

& O O r

Robotersignal ~ Milchpumpe i Milch-
,Start Kiihlung* Roboter Forderpumpe
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5. Bedienung

5. Bedienung

5.1 Erste Inbetriebnahme

Seite 24

Nach dem Anlegen der Netzspannung erscheinen im Display entweder

- auf beiden Displays 4 umlaufende Balken,

- dann flr kurze Zeit auf dem linken Display die Firmware und zugleich auf dem
rechten Display 4 blinkende, horizontale Balken,

- dann wird auf jedem Display die gemessene Temperatur des jeweiligen
Tanks angezeigt,

- dann erfolgt die Standardanzeige:
- linkes Display:  die Uhrzeit wird angezeigt
- rechtes Display: bleibt dunkel

Die Uhrzeit muss kontrolliert / eingestellt werden. Siehe Abschnitt 5.4.

Fir den weiteren Betrieb muss der Tankwachter entsprechend der Gegebenheiten
lhrer beiden Milchkihltanks erst sinnvoll parametriert werden.

Falsch eingestellte Parameter konnen zum Fehlverhalten des Tankwéachters fiihren!
Die richtige Parametrierung des Tankwachters ist im Kapitel 7. beschrieben!

Um beim spateren Auswerten der Dateien per Welba-KONSOFT die Datei dem ent-
sprechenden Kunden zuordnen zu kénnen ist es wichtig, bei der Installation des
Tankwachters die Kunden- und die Tank-Nummer einzugeben.

Siehe Abschnitt 7.1.1

Wir empfehlen, die Einstellwerte nach Inbetriebnahme des Tankwachters zu notie-
ren, bzw. als KONSOFT-Datei zu archivieren. Auf diese Weise ist es lhnen im Falle
einer Ersatzteillieferung madglich, einen vorprogrammierten Tankwachter zu liefern.

Bei dem Auswechseln des Tankwachters beim Endkunden ist dann nur noch die
Istwertkorrektur neu einzugeben.
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5. Bedienung

5.2 Die Konfigurationssoftware KONSOFT

Mit der Konfigurationssoftware ,KONSOFT" I&sst sich der TW-32 komfortabel:
- konfigurieren
- parametrieren
- visualisieren
- speichern
- updaten

-l =

/ Konfiguration

Alle Einstellparameter lassen sich ebenenbezogen auf lhrem PC in einer Ubersicht-
lichen Bedienmaske eingeben und abspeichern. Zu jedem Parameter ist hier ein

Die Beschreibung der ,Beschreibungstext’ hinterlegt.

Software entnehmen
Sie der separaten Sind alle Parameter eingegeben lasst sich die komplette Konfiguration per USB

Anleitung. Schnittstelle auf die Steuerung Ubertragen.

Visualisierung

Ebenfalls per USB Ubertragung lassen sich Messwerte und Status- bzw. Fehlermel-
dungen aus der Steuerung auslesen und graphisch oder tabellarisch auf dem Bild-
schirm darstellen und abspeichern. Auf diese Weise ist eine schnelle Analyse im
Fehlerfall moglich.

Bootloaderfunktion

Hiermit lassen sich die Steuerungen per Knopfdruck auf die jeweils neue Betriebs-
software updaten, ohne die Parametrierung zu verandern.

Die PC-Software KONSOFT wurde gewissenhaft erprobt und hat sich im Kundeneinsatz hundertfach bewahrt. Trotz
aller Sorgfalt weisen wir darauf hin, dass die Nutzung der kostenfreien PC-Software auf eigenes Risiko geschieht. Welba
Ubernimmt keine Haftung fur Schaden bzw. Datenverluste, welche durch die Installation oder die Verwendung der Soft-
ware auftreten.

5.3 Auslesen der Tankwachter-LOG-Datei

Gehen Sie wie folgt vor:

o Stecken Sie einen handelstblichen USB-Stick (FAT-32) in die USB-Buchse des
Tankwachters:

- Die blaue LED ,DATA® beginnt nach kurzer Zeit langsam zu blicken =>

Die Tankwachter-LOG-Datei wird auf den USB-Stick Ubertragen!

Je nach Auswertezeitraum [Parameter h90] kann diese Ubertragung mehrere

Minuten dauern.
- Ist die Datenubertragung fehlerfrei abgeschlossen:

Die blaue LED ,DATA" leuchtet ca. 5 Sekunden permanent und erlischt dann.
2 / < - Ist die Datenubertragung fehlerhaft:

Die blaue LED ,DATA® blinkt ca. 5 Sekunden schnell und erlischt dann.

Versuchen Sie den Vorgang erneut oder verwenden Sie einen anderen USB-
Stick.

¢ Ist die LED erloschen: USB-Stick abziehen und Abdeckkappe dicht verschliel3en.

e,
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5. Bedienung

5.4 Einstellen von Datum und Uhrzeit

Im ,Standardbetrieb’ - d.h. wenn keine aktuellen Fehlermeldungen anliegen, wird
auf dem linken Display die aktuelle Uhrzeit angezeigt, das rechte Display ist
dunkel.

Datum und Uhrzeit werden nach Wegfall der Netzspannung flr bis zu 5 Tage
gepuffert. Danach mussen diese neu eingegeben werden.

SET

Seite 26

A) (Vv

Beim Anlegen der Spannung...
... kbnnen verschiedene Anzeigen erscheinen:

1) Ubrzeit ist verloren: Es werden 4 Striche angezeigt:

Datum und Uhrzeit missen neu eingegeben werden. Gehen Sie wie folgt vor:
o Eine der Pfeiltasten betatigen: die blinkende Jahreszahl erscheint.
¢ Uhrzeit, wie unten beschrieben, einstellen.

2.) Uhrzeit ist noch erhalten:

Wahrend der Initialisierung werden 4 umlaufende Balken angezeigt. Anschlief3end
erscheint kurz die aktuelle Firmware, dann wird die aktuelle Temperatur im Tank
oder die Uhrzeit angezeigt. Sollte diese nicht stimmen, Uhrzeit wie im Folgenden
beschrieben, einstellen.

Verstellen der Uhrzeit im laufenden Betrieb

o SET-Taste betatigen: Auf dem Display wird eine Uhrzeit angezeigt.
Wird die korrekte Uhrzeit angezeigt, entfallen alle weiteren Schritte.

Wird die falsche Uhrzeit angezeigt:

o SET-Taste solange festhalten, bis die blinkende Jahreszahl erscheint.
(Zwischenzeitig wird flr einen Moment die Tanktemperatur angezeigt)

o Mit den Pfeiltasten die korrekte Jahreszahl einstellen.

o SET-Taste betatigen: Die Monatsanzeige blinkt.

¢ Mit den Pfeiltasten den korrekten Monat einstellen.

o SET-Taste betatigen: Die Tagesanzeige blinkt.

o Mit den Pfeiltasten den korrekten Tag einstellen.

¢ Im Weiteren auf die gleiche Weise Stunden und Minuten einstellen.

o Ist dies erledigt: SET-Taste betatigen:
Die Einstellung ist abgeschlossen, auf dem Display wird je nach Betriebsmodus
des Kuhltanks die aktuelle Temperatur im Tank oder die Uhrzeit angezeigt.

Hinweis: Umschalten Sommer-/ Winterzeit

Im Parameter [A78] kann eine automatische Umschaltung Sommer- / Winterzeit
parametriert werden.
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5.5 Die Bedienung in Ebenen

Alle Grundfunktionen sind in der Arbeitsebene bedien- und auswahlbar. Daruber
hinaus kann der Tankwachter an unterschiedlichste Anlagentypen und -gréen an-
gepasst werden. Dies geschieht Uber die thematisch gegliederten Parameterebe-
nen.

Die Arbeitsebene dient der Kontrolle im Alltagsbetrieb.
Die Parametrierung des TW-32 erfolgt in 7 verschiedenen Parameterebenen.

In die untergeordneten Parameterebenen gelangt man erst nach Eingabe eines
Codes, um ein versehentliches Verstellen der Parameter zu vermeiden.

Arbeitsebene

—}l allgemeine Tankwéchterparameterl h-Parameter  Code: 4711

—}l erweiterte Tankwachterparameter | H-Parameter Code: F94A

—}l Fehlerkonfiguration | F-Parameter Code: FFFF
—}l Hardwarekonfiguration | A-Parameter Code: A384
—}l Fuihlerabgleich | C-Parameter Code: C212
—}l Serviceparameter | E-Parameter Code: EAO3
—}l 1/0-Testparameter | o.-Parameter Code: 10E5

allgemeine Tankwéchterparameter - (h-Parameter)
Bestimmung der Kriterien, ob und wann informative Alarme ausgeldst werden

erweiterte Tankwachterparameter - (H-Parameter)
Bestimmung der Kriterien, ob und wann kritische Alarme ausgeldst werden

Fehlerkonfiguration - (F-Parameter)
Hier 1&sst sich fur jeden Fehler ein individuelles Verhalten zuordnen

Hardware Konfiguration - (A-Parameter)
Bestimmung / Parametrierung der Hardware-Konfiguration

Fuhlerabgleich - (C-Parameter)
Abgleichen von Niveau- und Temperatursensoren

Serviceparameter - (E-Parameter)
Anzeigen der Temperatur Uber- und Unterschreitungszeiten sowie der Akkuspan-
nung.

I/O-Testparameter - (o-Parameter)
Dient der Inbetriebnahme der Steuerung.
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5.6 Bedien- und Anzeigeelemente

Arbeitsebene

allgemeine Tankwachterparameter

erweiterte Tankwachterparameter

Fehlerkonfiguration

Fuhlerabgleich

Serviceparameter

In der ,Standardanzeige‘ wird auf dem linken
Display die aktuelle Uhrzeit angezeigt - das
rechte Display ist dunkel.

| |
| |
| |
| Hardwarekonfiguration |
| |
| |
| 1O-Testparameter |

5.6.1 Tastenfunktionen

Der TW-32 bedarf bei stérungsfreiem Betriebsablauf keinerlei Bedienung.
Lediglich:

- zum Einstellen der Uhr (siehe Abschnitt 5.4), oder

- zum Auslesen und Quittieren von Fehlercodes (siehe Abschnitt 6.4)

ist eine Handlung erforderlich.

Taste ,,SET“
SET 3 sek. festhalten: Einstellen von Datum und Uhrzeit
O
A \V4 »Pfeiltasten zum Einstellen der Uhrzeit bzw. Verstellen von Parametern

Taste ,,RESET* fiir den jeweiligen Tank
Bedienung durch den Fahrer des Milch-LKW
o Quittierung der Meldung ,Nicht Laden®. Siehe Abschnitt 6.2.

o ALARM-TEST -> Reset-Taste 5 Sekunden betatigen: Alarm wird fur 10 sek. aus-
gelost

Taste ,,INFO* fiir den jeweiligen Tank

o Dient bei der Parametrierung der Parameter [h / H / F] zur Umschaltung zwi-
schen Tank1 und Tank 2. Siehe Abschnitt 0

o Wenn eine der beiden roten LEDs Fehler meldet:
INFO-Taste betatigen: Anzeige der anliegenden Fehlercodes auf dem Display.
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5. Bedienung

5.6.2 Bedeutung der LEDs

Modusanzeige fiir den jeweiligen Tank

Mode @ ® @

TANK LEER” erkannt

Nach erfolgreicher Reinigung ist der Tank fir die Milchbefilllung bereit.

v # &
Betriebsmodus "KUHLEN” erkannt
v % Fs Der Kuhlbetrieb ist aktiv
Betriebsmodus "REINIGEN” erkannt
v % F\i Der Reinigungsbetrieb ist aktiv
Alle LED’s aus
v % f?s Tankinhalt GUberprifen

Tankwachter fiir den jeweiligen Tank

permanent
blinkend
aus

LED (rot) "NICHT LADEN !”
blinkend
permanent

Datenubertragung

LED (griin) "MILCHABHOLUNG OK”

alles ok - Milch kann geladen werden.
informativer Alarm liegt an

a) wenn rote LED leuchtet oder blinkt
b) nach Bestatigung eines informativen Alarms

kritischer Alarm liegt an.
kritischer Alarm liegt an - wurde bereits quittiert.

LED (blau) "Data”
blinkend

leuchtet permanent
und erlischt nach 5 Sek

aus

USB-Stick eingesteckt: Daten werden Ubertragen

USB-Stick eingesteckt:
Datenubertragung erfolgreich abgeschlossen

kein USB-Stick eingesteckt

Vorgehensweise zum Auslesen der LOG-Dateien siehe Abschnitt 5.3
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

6.1 Beschreibung der Arbeitsweise

Seite 30

© W ox

® = ALARM

Der Tankwachter Giberwacht wahrend der gesamten Kihl- und Reinigungsphase die
ordnungsgemalen Ablaufe aller Vorgange beider Tanks, um den einwandfreien Zu-
stand der Milch zu gewahrleisten. Auftretende Fehler werden im jeweiligen Display
Uber entsprechende Fehlercodes blinkend ausgegeben. Je nach Alarmtyp blinken
oder leuchten zuséatzlich je zwei LEDs (rot und griin).

Bei Fehlern in den Ablaufen, welche die Milchqualitat gefahrden kénnten, wird dies
uber die jeweilige rote LED als ,Kritischer Alarm® gemeldet. In diesem Fall darf die
Milch des entsprechenden Tanks nicht ohne genaue Uberpriifung geladen werden!

In den ,F“-Parametern (siehe Abschnitt 7.5) wird fir jeden Fehler festgelegt, ob es
sich um einen Systemalarm, einen informativen oder um einen kritischen Alarm han-
delt. Zusatzlich wird parametriert, ob eine Relaisfunktion, eine Email- oder eine
SMS-Meldung erfolgen soll. Damit dies wirksam werden kann, muss die Relaisfunk-
tionen in den “A*-Parametern (siehe Abschnitt 7.6) einem Relais zugeordnet werden
bzw. die SMS-Funktion aktiviert werden.

Der Tankwachter kennt folgende Alarmtypen:

Kritische Tankwéachteralarme (rote LED + Fehlercode im Display)

im Kihlbetrieb: - min. und max. Milchtemperatur
- Rihrwerksfunktion und Rihrintervalle
- Dauer Netzausfall
- Milchtemperatur Uber lange Zeit zu hoch

bei der Reinigung: - Reinigungstemperaturen
- Reinigungsdauer

Eine Auflistung aller kritischen Alarme sowie deren Ereigniszuordnung sind im
Abschnitt 7.5 beschrieben.

Informative Tankwachteralarme (griine LED + Fehlercode im Display)

im Kihlbetrieb: - Milchtemperatur Gber lange Zeit zu hoch
- Milchtemperatur zu niedrig
-Ausfall Riihrwerk und Rihrwerkszeiten
- max. Zeit bis zur nachsten Reinigung
- Dauer Netzausfall

bei der Reinigung: - Reinigungstemperaturen
- Waschmitteldosierung und Einwirkzeit

Eine Auflistung aller informativen Alarme sowie deren Ereigniszuordnung sind
im Abschnitt 7.5 beschrieben.

Zusitzliche System-Alarme (nur Fehlercode im Display)
(kbénnen je nach Parametrierung sowohl kritisch als auch informativ sein)

im Kuhlbetrieb: - Klihlzeit erstes Gemelk
- Fuhlerbruch
- Fuhlerkurzschluss etc.
bei der Reinigung: - Uberwachung Scheibenventil, Spilpumpe,

Reinigungspumpe etc.
- Zeiten fur Wasserholen und -ablassen,
- Aufheizzeiten etc.

Eine Auflistung aller informativen Alarme sowie deren Ereigniszuordnung sind
im Abschnitt 7.5 beschrieben.
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

zu Abschnitt 6.1: Beschreibung der Arbeitsweise

Informativer Alarm

Kritischer Alarm

Informativer und
Kritischer Alarm

System Alarme

Optische Darstellung von Alarmen

oK @R o

ALARM B=g5 ©

(%) Kein Alarm

Jeder Alarm hat einen eigenen Displaycode (Auflistung siehe Abschnitt 6.5)
Informative- und kritische Alarme werden zuséatzlich wie folgt per LED angezeigt:

2@: aktiver informativer Alarm
(nach RESET wieder griin permanent)

>@: aktiver kritischer Alarm

P kritischer Alarm nach RESET
(erlischt, wenn Reinigungszyklus mindestens 10 min. lauft...)

-::(:)::- -:§:— aktiver kritischer + informativer Alarm
-::(:)\:- @ kritischer + informativer Alarm - 1x RESET
(%) kritischer + informativer Alarm - mehrfach RESET

Wenn mehrere Alarme anliegen, muss die Reset-Taste des
Ofteren betétigt werden. Siehe Abschnitt 6.3

(Erlischt, wenn Reinigungszyklus mindestens 10 min. lauft...)

wird ausschlieBlich als blinkender Displaycode angezeigt
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

6.2 Tankwachter: Milchentnahme JA oder NEIN

Beispiele fiir die Verwendung des Tankwachters.

ACHTUNG:
Alarme des Tankwéchters nicht leichtfertig quittieren.

Die Ursache ist unbedingt zu ermitteln bzw. zu beseitigen, um Mangel
an der Milch zu vermeiden!!!!

WARNUNG!

Auch ohne Alarmmeldung hat sich der Anlagenbetreiber vor der Abho-
lung von der Verkehrsfahigkeit der Milch zu iiberzeugen!

Kein Alarm - Milch darf aus dem jeweiligen Tank entnommen werden.

Griin = an Kein Alarm
Rot =aus

o Der Fahrer kommt an den Tankwachter und pruft die LED's
Die grune LED leuchtet - Milch kann enthommen werden.
o Der Fahrer startet nach erfolgter Milchentnahme den Reinigungsvorgang.

Informativer Alarm - Milch darf aus dem jeweiligen Tank enthommen werden.

ﬁ} '0-—5 OK Griin = blinkt Informativer Alarm @
) %ALARM Rot =aus (RESET-Taste betatigen) \

nach RESET

Griin = an Informativer Alarm
Rot = aus

o Der Fahrer kommt an den Tankwachter und pruft die LED's.
Die grune LED blinkt - Warnhupe ertdnt* - Fehlercode blinkt im Display.
Milch kann entnommen werden -> Der Landwirt muss informiert werden.

o Der Landwirt ermittelt (evtl. behebt) die Fehlerursache und driickt die entspre-
chende Taste "RESET" -> die Warnhupe verstummt.

o Der Landwirt driickt die Taste “RESET* nochmals -> die grine LED leuchtet
jetzt permanent.
(Mit dem Tastendruck wird der informative Alarm bestatigt und geldscht.)

o Der Fahrer startet nach erfolgter Milchentnahme den Reinigungsvorgang.

Anmerkung:

Wird der informative Alarm nicht ,resettet’, blinken die griine LED und der Fehler-
code im Display weiter -> auch (iber den ndchsten Reinigungszyklus hinweg.

* wenn parametriert
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

zu Abschnitt: 6.2: Tankwachter: Milchentnahme JA oder NEIN

Kritischer Alarm —
Milch darf aus dem jeweiligen Tank NICHT enthommen werden.

© 85 ox Grin = aus Kritischer Alarm @ @
;@g% U\l Rot =blinkt (RESET-Taste betatigen) \

nach RESET

Griin = aus Kritischer Alarm
Rot =an

e Der Fahrer kommt an den Tankwachter und prift die LED's.

Die rote LED leuchtet bzw. blinkt, ein Fehlercode blinkt im Display und je nach
Gegebenheit ertdont eine Warnhupe.

e Der Fahrer informiert den Landwirt -> Landwirt und Fahrer priifen die Ursache
des kritischen Alarms. (Die Codes der kritischen Alarme werden vom Display
abgerufen und anhand der Fehlertabelle identifiziert. Siehe Abschnitt 6.5)

o Landwirt und Fahrer bestimmen nach Priifung gemeinsam, ob die Milch trotz
des Alarms geladen wird.

e Der Landwirt quittiert mit der entsprechenden RESET-Taste den Alarm -> die
Warnhupe verstummt - die rote LED blinkt weiter.

o Der Landwirt driickt die RESET-Taste erneut -> die rote LED leuchtet perma-
nent.

o Nach der Tankentleerung muss der Reinigungsvorgang gestartet werden.

Erst wenn der Reinigungszyklus mindesten 10 Minuten aktiv ist, setzt der Tank-
wéchter automatisch alle kritischen Alarme zurtick.
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zu Abschnitt: 6.2: Tankwachter: Milchentnahme JA oder NEIN

Kritischer + Informativer Alarm -
Milch darf aus dem jeweiligen Tank NICHT enthommen werden.

_ﬁ& ”-_B oK Grin = blinkt Kritischer + informativer Alarm @
5@; % ALARM Rot = blinkt (RESET-Taste betétigen) ‘

nach RESET

{5 @y ok Griin = blinkt Kritischer + informativer Alarm
® = ALARM Rot =an (RESET-Taste betatigen)

nach 2tem RESET
@ -.-—B = Grin = aus Kritischer + informativer Alarm

O gLy Rot =an

e Der Fahrer kommt an den Tankwachter und prift die LED's.

Grine und rote LEDs blinken, ein Fehlercode blinkt im Display und je nach
Gegebenheit ertont eine Warnhupe.

o Der Fahrer informiert den Landwirt -> Landwirt und Fahrer priifen die Ursache
der kritischen und der informativen Alarme. (Die Codes der Alarme werden
vom Display abgerufen und anhand der Fehlertabelle identifiziert. Siehe 6.5)

o Landwirt und Fahrer bestimmen nach Priifung gemeinsam, ob die Milch trotz
des Alarms geladen wird.

e Der Landwirt quittiert mit der entsprechenden RESET-Taste zuerst den kriti-
schen Alarm -> die Warnhupe verstummt.

o Der Landwirt driickt die RESET Taste erneut -> die rote LED leuchtet perma-
nent

o Als nachstes quittiert der Landwirt den informativen Alarm -> die griine LED
erlischt.

o Nach der Tankentleerung muss der Reinigungsvorgang gestartet werden.

Erst wenn der Reinigungszyklus mindestens 10 Minuten aktiv ist, setzt der Tank-
wéchter alle kritischen Alarme zurtick.
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6.3 Handling Mehrfachfehler

Informativer Kritischer
Alarm Alarm

Quittierte, kritische Fehler wer-
den in den gerateinternen Feh-
ler-speicher verschoben und
kdénnen jederzeit ausgelesen
werden.

Zu jedem Alarm - gleich ob informativ (griin) oder kritisch (rot) - erscheint ein Fehler-
code blinkend im jeweiligen Display fur Tank 1 oder Tank 2.

Liegen mehrere Fehler gleichzeitig an, wird jeweils der zuletzt aufgetretene Fehler-
code blinkend auf dem Display angezeigt.

Liegen gleichzeitig sowohl informative als auch kritische Fehler an, wird vorrangig
immer der kritische Fehlercode angezeigt. (im Beispiel ware das der Fehler F10)

Ausnahme im Kihimodus: Die Fihlerfehler blinken dann im Wechsel mit den kriti-
schen oder informativen Alarmen.

Quittieren der Fehler: (beide LEDs blinken abwechselnd)
o Der zuletzt aufgetretene Fehler (Beispiel F10) blinkt im Display.

Entsprechende RESET-Taste betatigen -> Die Warnhupe verstummt, der zuletzt
aufgetretene Fehler (Beispiel F10) blinkt weiter im Display.

e Fehler anhand der Fehlerliste ermitteln -> RESET-Taste betatigen ->

die rote LED blinkt weiter um zu signalisieren, dass weitere kritische Fehler anlie-
gen.

¢ Der nachste Fehler (im Beispiel F11) blinkt im Display:
Fehler anhand der Fehlerliste ermitteln -> RESET-Taste betatigen -> usw.

Ist der letzte kritische Fehler (Beispiel F02) resettet: (rote LED permanent)
¢ Der erste informative Fehler (Beispiel F34) blinkt im Display:

Fehler anhand der Fehlerliste ermitteln -> RESET-Taste betatigen ->
die griine LED blinkt weiter um zu signalisieren, dass weitere informative Fehler
anliegen.

¢ Der nachste informative Fehler (Beispiel F20) blinkt im Display...

Ist der letzte informative Fehler resettet, erlischt die griine LED, die Rote leuch-
tet permanent weiter.

Erst wenn der Reinigungszyklus mindestens 10 Minuten aktiv ist, setzt der Tank-
wéchter alle kritischen Alarme zurtick.

6.4 Tankwachter: Fehlerspeicher anzeigen

Leuchtet die rote LED fiir einen der Tanks permanent bedeutet dies, dass kritische
Fehler bereits quittiert wurden, aber immer noch anliegen. Diese Fehlercodes sind
im gerateinternen Fehlerspeicher hinterlegt und kénnen wie folgt ausgelesen wer-
den:

Anzeigen der letzten 5 kritischen Fehler aus dem Fehlerspeicher

o INFO-Taste des entsprechenden Tanks betatigen: Im Display wird der Code des
ersten kritischen Fehlers (im Beispiel oben F02) angezeigt.

o INFO-Taste des entsprechenden Tanks erneut kurz betatigen: der nachste
Fehlercode (im Beispiel FO5) wird angezeigt.

Wird drei Sekunden keine Taste betatigt, schaltet die Anzeige zuriick zur Tempera-
tur- bzw. Uhrzeitanzeige.

Erst wenn der Reinigungszyklus mindestens 10 Minuten aktiv ist, setzt der Tank-
wéchter alle kritischen Alarme zurlick.
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6.5 Auflistung der Fehlercodes und Beschreibung

30°

Seite 36

6.5.1

F1

F2

F3

F6

F11

F12

F13

F15

F16

Tank 1 Tank 2 Data @

/.
"

r\

v/ % &

Kritische Tankwachteralarme (rot)

Milchtemperatur zu lange zu hoch 1

Ubersteigt die Milchtemperatur im Kithimodus den in [H10] eingegebenen
Temperaturgrenzwert Gber die in [H11] eingegebene Zeit, erscheint Feh-
lermeldung F1.

H11 versteht sich hierbei als Grenzwert fir die Summe aller Zeituber-
schreitungen (t1, t2, t3 etc.)

Milchtemperatur zu lange zu hoch 2

wie F1, jedoch bezogen auf [H12 und H13]

Milchtemperatur zu lange zu hoch 3
wie F1, jedoch bezogen auf [H14 und H15]

Netzausfallalarm
Alarm kann nur erfolgen, wenn die Akkumulatoren geladen sind!

Alarm wird aktiviert, wenn Netzausfallzeit [Anger als in [H20] parametriert
und gleichzeitig die Milchtemperatur héher als in [H19] parametriert.

Mindest-Reinigungstemperatur nicht erreicht

Alarm erfolgt, wenn innerhalb der Hauptsptilgange die in [H30] einge-
stellte Mindest-Wassertemperatur nicht erreicht wurde.
Mindest-Einwirkzeit nicht erreicht

Alarm erfolgt, wenn innerhalb der Hauptsptilgange die Mindest-Wasser-
temperatur [H30] nicht lange genug eingewirkt hat.

Mindest-Einwirkzeit = [H31]

Reinigungsdauer zu kurz

Alarm erfolgt, wenn Reinigung vor der eingestellten Zeit [H32] beendet
wurde.

Ruhrerfehler im Kihimodus (keine Milchdurchmengung)

Alarm kann nur erfolgen, wenn die Rihrwerkstberwachung entsprechend
parametriert [A70 / A71] ist!

Alarm erfolgt nach dem Starten des Kiihimodus, wenn am Ruhrer nicht in-
nerhalb der Zeit [H40] ein Gegendruck durch die Milch erkannt wurde.

Zeituberschreitung ,,Kein Rihrwerk*

Alarm kann nur erfolgen, wenn die Rihrwerkstberwachung entsprechend
parametriert [A70 / A71] ist!

Alarm erfolgt, wenn nach dem letzten Ruhrerbetrieb mehr als in [H41] ein-
gestellte Minuten vergangen sind oder die Mindestlaufzeit [H42] nicht er-
reicht wurde, ohne dass der Rihrer erneut angelaufen ist.
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zu Abschnitt 6.5: Auflistung der Fehlercodes und Beschreibung
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F17

F18

F19

F20

F21

F23

F25

F27

F29

F30

F31

6.5.2 Informative Tankwachteralarme (griin)

Kiihlung nicht aktiviert nach “erste Milch kommt in Tank“ - Zeit 1
Nach Erkennung “erste Milch kommt in Tank® wurde nach Ablauf der Zeit
[h17] kein Verdichterstart erkannt. Siehe auch Abschnitt 8.2.

Kiihlung nicht aktiviert nach “erste Milch kommt in Tank“ - Zeit 2
wie F17, jedoch nach Ablauf der Zeit [h18]. Siehe auch Abschnitt 8.2.

Kiihlung nicht aktiviert nach “erste Milch kommt in Tank“ - Zeit 3
wie F17, jedoch nach Ablauf der Zeit [h19]. Siehe auch Abschnitt 8.2.
Kihlzeitiiberschreitung erstes Gemelk

Alarm erfolgt, wenn die in Parameter [h20] eingestellte Temperatur nicht
innerhalb der in Parameter [h21] eingestellten Zeit erreicht wird.

Die Zeit beginnt mit dem Start der Kihlung fiir das erste Gemelk.

Einkiihlzeit Giberschritten

Alarm erfolgt, wenn nach Erkennung “erste Milch kommt in Tank* nicht in-
nerhalb der Zeit [H22] die Temperatur [H21] erreicht wurde.
Milchtemperatur zu lange zu hoch

Gleiche Funktionsweise wie Fehler F1 - F3.

Hier kann ein kiirzeres Zeitintervall eingegeben werden, um den Landwirt
vorzeitig zu warnen.

Einstellung in Parameter [h23 / h24]

Ubertemperatur direkt

Nach dem Start der Kuihlung bleibt dieser Alarm solange inaktiv, bis die
Milchtemperatur erstmalig die in [h20] eingestellte Temperatur unter-
schreitet. Hier beginnt die Uberwachung der Milchtemperatur. Wird dann
die in [h25] eingestellte Temperatur Uberschritten, erfolgt der Alarm.

Milchtemperatur zu lange zu niedrig (Vereisungsschutz)

Alarm erfolgt, wenn die Milchtemperatur zu lange [h28] zu niedrig [h27]
ist.

Der Timer startet bei Unterschreiten und stoppt wieder bei Uberschreiten
der Temperatur [h27]. Timer startet bei jedem Uberschreiten neu!

Untertemperatur direkt
Alarm erfolgt, sobald die Milchtemperatur unter die in [h29] eingestellte
Temperatur fallt (Vereisungsschutz).

Netzausfall direkt
Bei Netzausfall wird ein Alarm aktiviert.
Alarm kann nur erfolgen, wenn die Akkumulatoren geladen sind!

max. Zeit ohne Reinigung

Sicherheitsfunktion! (Soll verhindern, dass nach Unterbrechen des Kihl-
modus vergessen wird, diesen wieder zu aktivieren bzw. dass nach der
Milchentnahme vergessen wird, die Reinigung zu starten.)

Alarm wird ausgeldst, wenn nach Uberschreiten einer vom TW-32 vorge-
gebenen Temperatur nicht innerhalb der Zeit [h31] ein erneuter Kihl- oder
Reinigungsmodus erkannt wird.
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

zu Abschnitt 6.5: Auflistung der Fehlercodes und Beschreibung
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F32

F33

F34

F35

F36

F39

max. Zeit ohne Kiihlung
(Timer startet nach Beenden der Reinigung bzw. nach Netz EIN)

Sicherheitsfunktion! (Soll verhindern, dass nach Beenden des Reini-
gungsmodus vergessen wird, die Kiihlung zu starten.)

Timer startet, sobald der Reinigungsmodus beendet wird. Alarm erfolgt,
wenn nicht innerhalb der Zeit [h32] ein erneuter Kihl- oder Reinigungsmo-
dus gestartet wird.

min. Reinigungsintervall

Timer startet nach Erkennung “Reinigung Ende®. Alarmmeldung erfolgt,
wenn nicht innerhalb der Zeit [h33] ein erneuter Reinigungsstart erkannt
wird.

Uhrzeit / Datum nicht eingestellt

Alarm erfolgt bei Verlust von Datum und Uhrzeit.

Waschmittel ,,Leer* alkalisch [h35]

Alarm erfolgt nur wahrend der Reinigung, wenn der Schwimmerschalter
“Waschmittel alkalisch leer” erkennt.

Waschmittel ,,Leer* sauer [h36]

Alarm erfolgt nur wahrend der Reinigung, wenn der Schwimmerschalter
“Waschmittel sauer leer” erkennt.

Akkuspannung zu niedrig
Alarm erfolgt, wenn die Ladung des Akkus nicht mehr ausreichend ist.
Siehe auch Abschnitt 8.10.
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6. Arbeitsweise und Fehlerhandling

zu Abschnitt 6.5: Auflistung der Fehlercodes und Beschreibung

6.5.3 Systemalarme

6.5.4

105487 — TW-32-D - V1.7 - 24.04.2025

F45

F53

F56

F57

F58

F59

F60

F61

Wasser im Tank nach Reinigung Ende

- die Reinigung ist bis zum Ende durchgelaufen
- Niveauelektrode meldet Wasser in der Reinigungsleitung
- die rote LED ,,FEHLER" blinkt

Nach Ende der Ablassphase steht noch Wasser im Tank.
Mébgliche Fehlerursache:

- Wasserventil hat nicht geschlossen / defekt
- Ablassphase zu kurz eingestellt

Funktion wird in Parameter [h10] aktiviert.)

Thermoschutz Verdichter

Der Motorschutzschalter fiir das Verdichterschiitz des Tanks bzw. des

Eiswasserbereiters hat ausgelost.
Funktion wird in Parameter [h11] aktiviert.

Fiihlerbruch

Die Steuerung erhalt keine Signale vom Fuhler.
Mébgliche Fehlerursache:

- Temperaturflhler defekt

- Fudhlerkabel beschadigt

Fiihlerkurzschluss

Wie F56, jedoch als Fehlercode wird F57 angezeigt.

Fuhlerbereichsiiberschreitung

Fihler meldet Uber- oder Unterschreitung des Messbereichs.
Wie F56, jedoch als Fehlercode wird F58 angezeigt.

Signalfehler Moduserkennung

Erhalt der Tankwachter widersprichliche Signale fir die Moduserkennung
(Triggersignal fur kiihlen und reinigen gleichzeitig), wird der Fehler F59

angezeigt.

Systemalarme externe Sensoren

Fehlerhafte Kommunikation mit dem Riihreriiberwachungsmodul

bzw. Phasenfehler (nur bei ESVAW-003). Siehe Parameter [A85]

Fehlerhafte Kommunikation mit dem Email- bzw. SMS-Modem
Siehe Parameter [A73]
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7. Parametrierung

7. Parametrierung

7.1 LEITFADEN far die richtige Parametrierung

Grundsatzlich missen Sie vor der Parametrierung festlegen:

e Welche Signale fir die Betriebsmoduserkennung des jeweiligen Tanks zur Verfi-
gung stehen?
Siehe Abschnitt 4.5 - Anschluss externer Signalgeber und Sensoren

¢ Wie die Ruhrwerksuberwachung realisiert wird. Siehe Abschnitt 8.11.

¢ Welche weiteren Anlagenkomponenten Uberwacht werden sollen.

o Schwimmerschalter Waschmittelbehalter

¢ Niveauiberwachung in Spdlleitung

e Thermoschutz Verdichter

¢ Soll eine Milcheinlauferkennung eingerichtet werden. Siehe Abschnitt 8.2.
e Wenn vorhanden: Optionales EMAIL- oder SMS-Modem parametrieren.

Schritt1  Alle Hardwarekomponenten gem. Anschlussplan anschlie3en.
Optional: EMAIL- oder SMS-Modem anschlief3en.

Schritt2  Prifen der korrekten Verkabelung aller angeschlossenen Kompo-
nenten. Siehe Abschnitt 7.9.

Schritt 3  Betriebsmoduserkennung parametrieren: Parameter [h1 - h6]

Schritt4  A-Parameter konfigurieren -> Hardware (fir beide Tanks gleich)
H-Parameter konfigurieren -> Erweiterte Tankwachterparameter
h-Parameter konfigurieren -> Allgemeine Tankwachterparameter

Schritt 5 Wenn erforderlich in den F-Parametern den verschiedenen Alarmen
Ereignisse zuordnen (Warnhupe, LED-Anzeige, EMAIL- bzw. SMS-
Meldung etc.)

7.1.1 Eingeben von Kunden- und Tanknummer

Beim Auslesen der Tankwachterdaten auf einen USB-Stick legt der Tankwéachter
automatisch den Dateinamen der Datendatei fest:

DATA-000.CSV

Ist dieser Dateiname bereits auf dem Stick vorhanden wird die nachsthohere Ziffer
verwendet: DATA-001.CSV

Um beim spateren Auswerten der Dateien per Welba-KONSOFT die Datei dem ent-
sprechenden Kunden zuordnen zu kdnnen ist es wichtig, bei der Installation des
Tankwachters die Kunden- und die Tank-Nummer einzugeben. Dies geschieht tGber
die Parameter [h93 + h94] sowie [h96 + h97].

Auf diese Weise kann jeder Datei der entsprechende Kunde bzw. Tank zugeordnet
werden.

Beachten Sie auch den im Parameter [h90] festgelegten ,Auslesezeitraum’!

Speichern Sie die Parametrierung des TW-32 mit der KONSOFT ab. So kénnen Sie
im Falle einer Ersatzteillieferung die richtige Parametrierung auf das neue Gerét zu-
riickladen. Es ist dann nur noch die Istwertkorrektur neu einzugeben.
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7. Parametrierung

7.2 Parametern verandern und speichern

Parametereinstel-
lung fiir beide Tanks

unterschiedlich

Parametereinstel-
lung fiir beide Tanks

gleich

Die Konfiguration des TW-32 erfolgt in 7 verschiedenen Parameterebenen.

Um Parameter in einer der unteren Ebenen zu verandern, ist der entsprechende
‘Ebenen-Code’ einzugeben.

CODE

Arbeitsebene l

| h = allgemeine Tankwachterparameter | Code: 4711
| H = erweiterte Tankwachterparameter | Code: F94A
| F = Fehlerkonfiguration | Code: FFFF
| A = Hardwarekonfiguration | Code: A384
| C=Fiihlerabgleich | Code: C212
| E = Serviceparameter | Code: EA03
| 0. = l/O-Testparameter | Code: 10E5

Ebenen-Code eingeben:

Gehen Sie wie folgt vor

¢ Beide Pfeiltasten 5 Sekunden lang gleichzeitig betatigen:
Im linken Display fir Tank 1 erscheint ‘0000’ - die erste ‘0’ blinkt.

Sollen Parameter fiir Tank 2 verstellt werden:

@ I INFO-Taste fiir Tank 2 betatigen:

Seite 42

Im rechten Display fur Tank 2 erscheint ‘0000’ - die erste ‘0’ blinkt.

Hinweis: Die Parameterebenen [A / C / E / o] gelten generell fiir beide Tanks und
kdnnen sowohl auf dem rechten als auch auf dem linken Display eingestellt werden.
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 0: Parameter verandern und speichern

A) (V

SET

A) (V

SET

A) (V

SET

o Mit den mit Pfeiltasten die erste Ziffer bzw. Buchstabe des gewtinschten Codes
einstellen

¢ Richtige Ziffer mit “SET” bestatigen.
¢ Die eingestellte Ziffer wurde Gbernommen - die zweite ‘0’ blinkt.
o Mit Pfeiltasten die zweite Ziffer einstellen.

¢ Dritte und vierte Ziffer ebenso einstellen:
Es erscheint jetzt der erste Parameter der ausgewahlten Ebene.

Wurde ein falscher Code eingegeben, schaltet der Tankwachter zuriick in die Ar-
beitsebene.

Parameterwert fiir den jeweiligen Tank anzeigen:
o Mit den Pfeiltasten den gewlinschten Parameter anwahlen.
o Taste “SET” betatigen: Der Parameterwert wird angezeigt.

Parameterwert verandern:
o Mit den Pfeiltasten den gewilinschten Parameter anwéahlen,

e Taste “SET” festhalten und mit den Pfeiltasten den gewilinschten Wert einstellen.
(Werden die Pfeiltasten festgehalten, beginnt der Wert zu laufen)

Hinweis:
Um die Anderung zu iibernehmen, muss als erstes die Pfeiltaste und dann erst
die Taste “SET” losgelassen werden.

Zuruickschalten zur Arbeitsebene:
(kann von jedem Parameter aus zurlckgeschaltet werden.)

Standard mit Abspeichern der Werte:

« Beide Pfeiltasten ca. 5 Sekunden lang gleichzeitig betatigen. In der Anzeige er-
scheint fur kurze Zeit ,Stor” - Anderungen werden dbernommen.

Der Tankwéachter schaltet in die Arbeitsebene - in der Anzeige erscheint die aktu-
elle Uhrzeit.

Zuriick ohne Abspeichern der Werte:

e Wird 60 Sekunden lang keine Taste betatigt:
Der Tankwachter schaltet selbsttatig in die Arbeitsebene zuriick.
Alle Anderungen sind verloren.
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7. Parametrierung

7.3 Ebene “Allgemeine Tankwachterparameter”

(h-Parameter)

| Arbeitsebene

h-Parameter —

COde: 471 1 | erweiterte Tankwachterparameter |

| Fehlerkonfiguration |

Diese Parameter miissen fiir jeden [ Herdwarekonfiguration |
der beiden Tanks separat eingege- [ Fihlerabgleich |
ben Werden_ | Serviceparameter |
|

| 1/O-Testparameter

Umschalten in die Ebene
“Allgemeine Tankwachterparameter”
siehe Abschnitt 0.

Betriebsmodus-Erkennung (siehe Abschnitt 4.3)

zu h1: Triggersignal
“Klhlung aktiviert*
kann erfolgen durch:

- Verdichter EIN
- Eiswasserpumpe EIN
- Verdampferventil EIN

Seite 44

h1

h2

h4

h5

h6

Moduserkennung “Kiihlen*

0 = Dauersignal von der entsprechenden Kihltank-
steuerung (Kihlung aktiv)

1 = Ausldsung durch Triggersignal* “Kihlung aktiviert*
(siehe Box),
Ende durch Start des Reinigungszyklus

2 = wie 1 + Ende-Erkennung, wenn Temperatur steigt
und Triggersignal* “Kihlung aktiviert” nicht mehr
erkannt wird (siehe Abschnitt 8.1)

Zusétzliche Erkennung “Kiihlen* durch
“Erste Milch kommt in Tank“ (siehe Abschnitt 8.2)

Wurde am Tank vergessen die Kuhlung zu starten, erfolgt
die Moduserkennung “Kuhlen“ durch die erste Milchbefll-
lung beim Melken.

0 = deaktiviert

1 = triggert™ nur auf Temperaturanderung

2 = triggert* direkt auf Eingangssignal (Milchpumpe,
Plattenkihlersignal, etc.)

3 =1 und 2 in Kombination

Moduserkennung “Reinigung“ (siehe Abschnitt 8.3)

0 = Dauersignal von der entsprechenden Tanksteuerung
(Reinigung aktiv)

1 = Auslésung durch Signal “Kaltwasserventil 6ffnen®
Ende durch Zeit [h5]

2 = wie 1 + mit Zeitverlangerung bei Erkennung
Rihrwerk [h5+h6]

Mindestdauer Reinigungszyklus

nach Signal “Kaltwasserventil 6ffnen”

Zeitverlangerung Reinigungszyklus nach [h5]

Hier wird eine Zeit eingestellt, um welche der Reinigungs-
zyklus verlangert wird, wenn wahrend der Zeit [h5] ein er-
neutes “Kaltwasserventil 6ffnen*

oder ein Rihrerstart erkannt wird.

Einstellung

0.2

0.2

1..999 min.

1..30 min.

Code: 4711
Code: F94A
Code: FFFF
Code: A384
Code: C212
Code: EAO3

Code: 10E5

Def.

30

15
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.3: Ebene “Allgemeine Tankwachterparameter”  (h-Parameter)

Erlduterungen zu den Fehlern siehe Abschnitt 6.5.2 ‘

In [h23] I&sst sich ein
Ubertemperaturalarm
definieren, der im Ge-
gensatz zu den kriti-
schen Fehlern F1 - F3
einen informativen
(Vor-) Alarm auslést.
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h10 Wassererkennung in Reinigungsleitung nach

H11

Reinigungsende

0 = deaktiviert

1 = aktiviert

Niveauelektrode in Reinigungsleitung muss an
“Niv. 1" angeschlossen sein

Uberwachung Motorschutz Kiihlung

0 = deaktiviert

Fehler Einstellung Def.

F45

F53

1 = high aktiv (Fehler, wenn kein Signal am Eingang)

2 = low aktiv (Fehler, wenn Signal am Eingang)

Warnmeldungen beim Kiihlen

0..1 0

Fehler Einstellber. Def.

Wenn nach Milcheinlauf kein Kiihlstart ... (siehe Abschnitt 8.2)

h17
h18
h19
h20

h21

h23

h24

h25

h27
h28

h29

... erste Warnung nach Zeit [h17]
... zweite Warnung nach Zeit [h18]
... dritte Warnung nach Zeit [h19]

Zieltemperatur 1. Gemelk (siehe Abschn. 8.5)
Alarm erfolgt, wenn nach Start des Kiilhimodus

diese Temperatur nicht innerhalb der Zeit [h21]

erreicht wird.

Max. Zeit bis Erreichen der Zieltemperatur

Alarm erfolgt, wenn nach Start des Kilhimodus
die Temperatur [h20] nicht innerhalb dieser Zeit
erreicht wird.

0: deaktiviert
1...999: Zeitlimit in Minuten

Milchtemperatur zu lange zu hoch
Funktionsweise siehe Abschnitt 8.4.

Zeitlimit fir [h23]

0: deaktiviert

1...999: Zeitlimit in Minuten

Max. Ubertemperatur

mit direkter Alarmauslésung
Uberwachungsstart ab Erreichen der Zieltempe-
ratur [h20]

Milchtemperatur zu lange zu niedrig

Zeitlimit fir [h27]
0: deaktiviert
1...999: Zeitlimit in Minuten

Alarm bei Temperaturunterschreitung
mit direkter Alarmauslésung

F17
F18
F19
F20

F23

F25

F27

F29

0..120 min. 30
0..120 min. 45
0..120 min. 60

0.30°C 6,0

0..999 min. 180

0..30,0°C 10,0

0..999 min. 180

0..30,0°C 25,0

0.30,0°C 2,0
0..999 min 120

0.30,0°C 0,5
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.3: Ebene “Allgemeine Tankwachterparameter”  (h-Parameter)

Erlduterungen zu den Fehlern siehe Abschnitt 6.5.2 ‘

Einstellungen Systemzeiten Fehler Einstellber.  Def.
h31 Max. Kiihlunterbrechung F31 0.999 min. 60
h32 Max. Zeit ohne Kiihlung nach Ende Reinig. F32 0..5000 600
min
h33 Mindest-Reinigungsintervall F33 0..250h 78
Waschmittelliberwachung siehe Abschnitt 8.9 Fehler Einstellber. Def.
h35 Waschmitteliiberwachung alkalisch F35 0..2 0
tiber Schwimmerschalter
0 = deaktiviert

1 = Beschaltung ,high aktiv*
2 = Beschaltung ,low aktiv“

h36 Waschmitteliiberwachung sauer F36 0..2 0
tiber Schwimmerschalter
0 = deaktiviert
1 = Beschaltung ,high aktiv*
2 = Beschaltung ,low aktiv“
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.3: Ebene “Allgemeine Tankwachterparameter”  (h-Parameter)
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Einstellungen Tankwéchter L OG-Daten Einstellber. Def.

h90 Auslesezeitraum (in Tagen) 1..365 90
der Aufzeichnungsdaten

h91 Aufzeichnungsabstinde Reinigen 1..10min. 2

h92 Aufzeichnungsabstinde OFF und Kiihlen 1..30min. 15

Tankidentifikation Einstellber. Def.

Tank- und Kundennummer sind je 8-stellig.

Da die LED-Anzeige nur 4 Stellen abbilden kann, sind hier je-
weils erst die vorderen und dann die hinteren Stellen der
Nummer einzugeben.

Beispiel: 1234 + 5678 ergibtdie Nummer 12345678

Teil 1 Teil 2
h93 Kundennummer Teil 1 0.. 9999 0
h94 Kundennummer Teil 2 0.. 9999 0
h96 Tanknummer Teil 1 0.. 9999 0
h97 Tanknummer Teil 2 0.. 9999 0
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7. Parametrierung

7.4 Ebene “Erweiterte Tankwachterparameter”

H-Parameter

(H-Parameter)

| Arbeitsebene

T@@K — | allgemeine Tankwéachterparameter |

J& & Code: Fo4A
@W@ [ Fehlerkonfiguration |
@@@ “@@% Diese Parameter missen fir jeden [ Hardwarekonfiguration |
a @‘(@@% der beiden Tanks separat eingege- [ Funlerabgleich |
“@ ben werden. [[Senviceparameter |

I |

Umschalten in die Ebene

|/O-Testparameter

“Erweiterte Tankwachterparameter”
siehe Abschnitt 0.

Erlauterungen zu den Fehlern siehe Abschnitt 6.5.1 ‘

Nichtladen-Temperaturbedingungen Fehler

siehe Abschnitt 8.4

H10

H11

H12

H13

H14

H15

Milchtemperatur zu lange zu hoch 1 F1
Eingabe “Ubertemperatur 1" in °C

Zeitlimit fiir [H10]

0: deaktiviert

1..999: Zeitlimit Ubertemperatur 1 in Minuten

Milchtemperatur zu lange zu hoch 2 F2
Eingabe “Ubertemperatur 2" in °C

Zeitlimit fiir [H12]
0: deaktiviert )
1..999: Zeitlimit Ubertemperatur 2 in Minuten

Milchtemperatur zu lange zu hoch 3 F3
Eingabe “Ubertemperatur 3" in °C

Zeitlimit fiir [H14]

0: deaktiviert )

1..999: Zeitlimit Ubertemperatur 3 in Minuten

Ausfallzeiten Akkupack erforderlich!

H19

H20

Max. Temperatur bei Netzausfall F6

Alarm F6 erfolgt nur, wenn bei Netzausfall die
Milchtemperatur Gber dieser Temperatur liegt

Max. Netzausfallzeit im Kiihimodus F6
0: deaktiviert
1...999: Zeitlimit bis Alarm in Minuten

Einklihlzeit siehe Abschnitt.8.5

H21

H22
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Mindest-Einklihltemperatur F21
Eingabe “Soll-Kihltemperatur" in °C

Max. Zeit bis Erreichen Einkiihltemperatur [H21]

0: deaktiviert
1..999: Zeitlimit, bis Soll-Kihltemperatur erreicht ist

Einstellber.

0..50,0 °C

0..999 min.

0..50,0 °C

0..999 min.

0..50,0 °C

0..999 min.

0..30 °C

0..999 min.

0..50,0 °C

0..999 min.

Code: 4711
Code: F94A
Code: FFFF
Code: A384
Code: C212
Code: EAO3

Code: 10E5

Def.

13,0

600

16,0

360

28,0

300

7,0

300

8,0

210
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.4:  Ebene “Erweiterte Tankwachterparameter”  (H-Parameter)

Erlauterungen zu den Fehlern siehe Abschnitt 6.5.1 ‘
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Reinigungstemperaturiiberwachung Fehler Einstellber.  Def.
H30 Minimale Reinigungstemperatur F11  0..50,0 °C 40,0
H31 Mindest-Einwirkzeit Reinigungsmittel F12 0.999 min. 2

Einwirkzeit bei Reinigungstemperatur [H30]
0: deaktiviert
1...999: Mindesteinwirkzeit in Minuten
H32 Min. Reinigungsdauer (Abbrucherkennung) F13 0.300 min. 35
Alarm erfolgt, wenn Reinigung vor der einge-
stellten Zeit [H32] beendet wurde.

Riihreriiberwachung Fehler Einstellber.  Def.

H40 Riuhrerfehler im Kithimodus F15 0..999 min. 450
keine Milcherkennung durch Rihrwerksiberwa-
chungsmodul nach X Minuten

H41 Zeitiiberschreitung ,,Kein Riihrwerk* F16 0..999 min. 60
keine Milchdurchmengung im Kihimodus
X Minuten nach letztem Ruihrerstop

H42 Mindest-Riihrerlaufzeit F16 0..500 min. 60
Alarm erfolgt, wenn der Ruhrer weniger als X
Sekunden gelaufen ist.

H43 Verzégerung Riihreriiberwachung 1. Gemelk 0..120 min. 30
Hier muss die Zeit der (in der entsprechenden
Tanksteuerung) eingestellten Kuhlstartverzoge-
rung eingegeben werden, damit kein Fehlalarm
durch nicht anlaufenden Rihrer erfolgt.

Tankwéchteraktivierungsverzégerung siehe Abschnitt 8.6 Einstellber.  Def.
H90 Verzégerungszeit 0..300 min. 180

Parameterebene-Verriegelung Einstellber. Def.

h98 Passwortschutz 0. FFFF 0

h99 Passwortschutz 0. FFFF 0

Zum Passwortschutz:

Da liber die Parametrierung der H-Parameter die wichtigen “kritischen® Alarme ein-
gestellt werden, lasst sich diese Ebene (iber ein Passwort schiitzen.

Im Auslieferungszustand des Tankwéchters ist der Passwortschutz mit “0" para-
metriert - dies bedeutet: Passwortschutz deaktiviert.

Zum aktivieren des Passwortschutzes muss jetzt in beiden Parametern [H98 +
H99] jeweils

- das gleiche Passwort eingegeben werden

- und dann die H-Parameterebene wieder verlassen werden.

Bei erneuter Eingabe des Ebenen-Codes “F94A* erfolgt nun die Passwortabfrage.

ACHTUNG: Passwort unbedingt notieren!
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7. Parametrierung

7.5 Ebene “Fehlerkonfiguration”  (F-Parameter)

| Arbeitsebene |

allgemeine Tankwéchterparameter | Code: 4711
T@@K F_ P aram ete r | erweiterte Tankwéchterparameter | Code: F94A
e —)

@W@% COde FFFF | Hardwarekonfiguration Code: A384

|

““@@% | Flhlerabgleich | Code: C212
|
|

Diese Parameter miissen fiir je- (IEEE Code: EAS
den der beiden Tanks separat (VO -Testperameter
eingegeben werden.

Code: 10E5

Umschalten in die Ebene
“Fehlerkonfiguration”

siehe Abschnitt 0.
In dieser Ebene wird zu jeder Fehlermeldung Ereigniszuordnung
F1 bis F61 zugeordnet, welche Auswirkung
dieser Alarm haben soll. Siehe Tabelle unten. o)
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6

Informative Tankwéchteralarme
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°

Kritische Tankwéchteralarme

(rote LED)
® g oK 12:] o -

{§ B=E ALARM 13
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.5: Ebene “Fehlerkonfiguration”  (F-Parameter)

Kritische
Tankwé&chteralarme

(F1-F6 = immer rote LED)
(F11-F16 = griine oder
rote LED)

informativer
Tankwéchteralarm
(griine oder rote LED)

Je nach Einstellung
informativer oder kritischer
Tankwéchteralarm

oder auch Systemalarm

(griine oder rote LED
oder nur Displayanzeige)

Fehlerkonfiguration...

F1 ... Milchtemperatur zu lange zu hoch 1
F2 ... Milchtemperatur zu lange zu hoch 2
F3 ... Milchtemperatur zu lange zu hoch 3
F6 ... Netzausfallalarm

F11 ... Mindest-Reinigungstemperatur nicht erreicht
F12 ... Mindest-Einwirkzeit nicht erreicht

F13 ... Abbruch der Reinigung (Reinigung zu kurz)
F15 ... Ruhrerfehler im Kiihimodus

F16 ... Zeitiiberschreitung ,,Keine Riihrwerksaktion

Fehlerkonfiguration...

F17 ... Kiihlung nicht aktiviert bei Milcheinlauf - Zeit 1
F18 ... Kiihlung nicht aktiviert bei Milcheinlauf - Zeit 2
F19 ... Kiihlung nicht aktiviert bei Milcheinlauf - Zeit 3
F20 ... Kiihizeitiiberschreitung erstes Gemelk

F21 ... Einkiihlzeit Uberschritten

F23 ... Milchtemperatur zu lange zu hoch
F25 ... Ubertemperatur direkt

F27 ... Milchtemperatur zu lange zu niedrig
F29 ... Untertemperatur direkt

F30 ... Netzausfall (Direkt)

F31 ... max. Zeit ohne Reinigung (nach Ende Kiihimodus)
F32 ... max. Zeit ohne Kiihlung (nach Ende Reinigung)
F33 ... min. Reinigungsintervall

F34 ... Uhrzeit / Datum nicht eingestellt

F35 ... Waschmittel leer ,alkalisch®

F36 ... Waschmittel leer ,sauerf

L F39 ... Akkuspannung zu niedrig

Fehlerkonfiguration...
[~ F45 ... Niveauerkennung am Ende der Reinigung
F53 ... Thermoschutzschalter Verdichter

F56 ... Fiihlerbruch

F57 ... Fihlerkurzschluss

F58 ... Fiihlerbereichsiiberschreitung
F59 ... Signalfehler Moduserkennung

F60 Error Riuhrwerksiiberwachungsmodul

L F61 Error GSM-Modul
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Einstellung  Def.

12
12
12

12 ..

.. 13
. 13
. 13

.. 13
.. 13

NNONNN

.. 13
. 13
. 13

13

13
13
13

13

11
11
11

11
11

Einstellung  Def.

NNNNNNYN N NN NN NNNNN

. 13
. 13
.. 13
.. 13
.. 13

.. 13
. 13

.. 13
.. 13

. 13

. 13
.. 13
.. 13
.. 13
.. 13

.13
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11
11
11
11
11

11
11

11
11

11

11
11
11
11
11
11
11

Einstellung  Def.

1.
.. 13

.. 13
.. 13
.. 13
.. 13

. 13
.. 13

N =\ =\ = = A =

13

6

A OO O

Seite 51



7. Parametrierung

7.6 Ebene “Hardware-Konfiguration” (A-Parameter)

Seite 52

| Arbeitsebene |

| allgemeine Tankwachterparameter | Code: 4711

| erweiterte Tankwachterparameter | Code: F94A

A‘Parameter |Fehlerkom‘iguration | Code: FFFF
Code: A384 | Fiihlerabgleich | Code: C212

| Serviceparameter | Code: EA03

Diese Parametereinstellun- [ SR EE | Code: 1055

gen gelten fiir beide Tanks.

Umschalten in die Ebene
“Hardware-Konfiguration”
siehe Abschnitt 0.

In den A-Parametern [A1 bis A32] ist die Zuordnung der Ein- und Ausgangsfunktio-
nen auf die Relais bzw. Digitaleingdnge festgelegt.

Diese Konfiguration ist werkseitig so parametriert, dass hier in der Regel keine Ver-
anderungen vorgenommen werden mussen.

Im Einzelfall kann jedoch eine Anpassung auf Ihre Anlage vorgenommen werden.

Zuordnung der Ausgangsrelais:

In [A1 bis A3] sind die bendtigten Funktionen auf die Ausgangsrelais K1 bis K3 zu-
geordnet.

Zuordnung der digitalen Eingénge:

In [A21 bis A32] sind die Eingangsfunktionen auf die digitalen Eingdnge DE1 bis
DE12 zugeordnet.
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.6: Ebene “Hardware-Konfiguration”  (A-Parameter)

* Die Konfiguration der

Relaisfunktionen fiir Zu-
ordnung 1 und 2 erfolgt
in den Parametern A45
und A46.

230V AC
Beschaltung nur mit L1

potentialfreie Kontakte
nach Klemme 38 beschalten

105487 — TW-32-D - V1.7 - 24.04.2025

Zuordnung Ausgangsfunktionen auf Relais K1 bis K3

0 deaktiviert

1: Alarm Tankwachter
2:  Alarm allgemein

3: externe Alarmleuchte

Einstellung  Def.

A1 Zuordnung Relais K1 0.3 1
A2 Zuordnung Relais K2 0..3 2
A3  Zuordnung Relais K3 0..3 3

Zuordnung Eingangsfunktionen auf Digitale Eingdnge DE1 bis DE12

deaktiviert,

Kuhlerkennung Tank 1
Reinigungserkennung Tank 1
Milcheinlauferkennung Tank 1
Kihlerkennung Tank 2
Reinigungserkennung Tank 2
Milcheinlauferkennung Tank 2
Schwimmerschalter ALC Tank 1
Schwimmerschalter ACID Tank 1
Schwimmerschalter ALC Tank 2

10:  Schwimmerschalter ACID Tank 2

11:  Thermoschutz-Kompressor Tank 1

12:  Thermoschutz-Kompressor Tank 2

13: induktiver Rihrersensor / Schalter 1 Tank 1
14: induktiver Rihrersensor / Schalter 2 Tank 1
15: induktiver Rihrersensor / Schalter 1 Tank 2
16: induktiver Rihrersensor / Schalter 2 Tank 2

ENOIORWN2Q

Einstellung  Def.

A21 Zuordnung Digitaleingang DE1 0..16 1
A22 Zuordnung Digitaleingang DE2 0..16 2
A23 Zuordnung Digitaleingang DE3 0..16 3
A24 Zuordnung Digitaleingang DE4 0..16 4
A25 Zuordnung Digitaleingang DE5 0..16 5
A26 Zuordnung Digitaleingang DE6 0..16 6
A27 Zuordnung Digitaleingang DE7 0..16 7
A28 Zuordnung Digitaleingang DE8 0..16 8
A29 Zuordnung Digitaleingang DE9 0..16 9
A30 Zuordnung Digitaleingang DE10 0..16 10
A31 Zuordnung Digitaleingang DE11 0..16 11
A32 Zuordnung Digitaleingang DE12 0..16 12
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.6:  Ebene “Hardware-Konfiguration”  (A-Parameter)

Ausgangs-Signalkonfiquration Alarm Einstellber.  Def.

A45 Konfiguration Alarmausgang Allgemein 0..3 0

0: SchlielRerkontakt, Alarm wenn geschlossen

1: SchlieRerkontakt, Alarm wenn gedffnet (netzausfallsicher)
2: Offnerkontakt, Alarm wenn geschlossen (netzausfallsicher)
3: Offnerkontakt, Alarm wenn geéffnet

A46 Konfiguration Alarmausgang Tankwachter 0..3 0

0: SchlieRBerkontakt, Alarm wenn geschlossen

1: SchlieRerkontakt, Alarm wenn geoffnet (netzausfallsicher)
2: Offnerkontakt, Alarm wenn geschlossen (netzausfallsicher)
3: Offnerkontakt, Alarm wenn geéffnet

A47 Konfiguration ,Riicksetzen externe Alarmleuchte* 0. 1 0

0: Rucksetzen nach Reinigung
1: Ricksetzen Uber Resettaste

Konfiguration Temperaturfiihler Einstellber.  Def.
A51 Fiihlerart (Fihler 1/ Fihler 2) 0..3 0
0: KTY81/210
1: PT100 Dreileiter
2: PT1000
3: KTY81/110

Einstellung Zweitankbetrieb Einstellber.  Def.
A60 Aktivierung Zweitankbetrieb 0..1 1

0: deaktiviert
1: aktiviert

Konfiguration externe Module Einstellber.  Def.

A70 Konfiguration Rithrwerksiiberwachung Tank 1 0..15 0
A71 Konfiguration Rilhrwerksiiberwachung Tank 2 0..15 0
siehe auch Abschnitt 8.11.

deaktiviert
Ein Rdhrer an ESVAW-001-A (Tank 1 = Kanal 1 | Tank 2 = Kanal 3)
Zwei Ruhrer an ESVAW-001-A (Tank 1 = Kanal 1+2 | Tank 2 = Kanal 3+4)
ohne Funktion
ohne Funktion
Bander I6schen (nach Bandléschung Rihreranzahl neu einstellen)
ohne Funktion
ohne Funktion
Ein Rihrer Uber induktiven Sensor an der Rihrerwelle am digit. Eingang
Zwei Rihrer Gber induktiven Sensor an der Rihrerwelle am digit. Eingang
10: Ein Ruhrer Uber Schaltkontakt am digitalen Eingang
11:  Zwei Rihrer Uber Schaltkontakt am digitalen Eingang
12:  Ein 3-Phasen 400V Rihrer am ESVAW-003-A
(Adresse: Tank 1=0 | Tank 2=2)
13:  Zwei 3-Phasen 400V Rihrer an zwei ESVAW-003-A
(Adresse: Tank1=0+1 | Tank2=2+ 3)
14: Ein 2-Phasen 400V Rihrer am ESVAW-003-A
(Adresse: Tank 1=0 | Tank 2=2)

15: Zwei 2-Phasen 400V Ruhrer an zwei ESVAW-003-A
(Adresse: Tank1=0+1 | Tank2=2+ 3)

CENOIORWN 2O
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.6: Ebene “Hardware-Konfiguration”  (A-Parameter)

Einstellber.  Def.

A73 Aktivierung Fehlermeldung ,kein Email- oder SMS- 0.1 0
Modem®

Uberwacht die Fehlerabfrage durch das Email- oder
SMS-Modem’. Werden keine Fehler mehr abgefragt,
wird der Fehler F61 angezeigt.
0: deaktiviert
1: aktiviert
A75 Aktivierung Fehlermeldung ,Akkuspannung’ 0.1 1
siehe Abschnitt 8.10
0: deaktiviert
1: aktiviert
A78 Automatische Sommer-/ Winterzeitumstellung 0.3 2

0: deaktiviert

1: westeuropaische Zeitzone (Umstellung erfolgt um 1:00)
2: mitteleuropaische Zeitzone (Umstellung erfolgt um 2:00)
3: osteuropaische Zeitzone (Umstellung erfolgt um 3:00)

Empfindlichkeitseinstellung zur Riihrerbewertung Einstellber.  Def.
A80 Bewertungsgrenze Riihrer Tank 1 -1..1 0
A81 Bewertungsgrenze Riihrer Tank 2 -1..1 0

siehe Abschnitt 8.11
-1: unempfindlicher
0: normal

1: empfindlicher

A85 Phasenwachter ESVAW-003 0..1 1
siehe Abschnitt 8.11

0: deaktiviert
1: aktiviert

Sonstige Einstellungen Einstellber.  Def.
A96 Gerateadresse 1..3 1

Muss nur eingestellt werden, wenn zwei oder drei Tank-
wachter mit einem Email- oder SMS-Modem verbunden
sind.
A98 Spracheinstellung fiir Konsoft — Monitor 0.2 0
0: deutsch
1: englisch
2: englisch (mit Dezimalpunktdarstellung
in der csv.Datei vom USB Port)

Werksreset Einstellber.  Def.
A99 Werksreset 0..999 000

Alle Werte auf Werkseinstellung zurticksetzen.
ACHTUNG: Alle Einstellungen sind verloren.
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7. Parametrierung

7.7 Ebene “Fuhlerabgleich” (C-Parameter)

Seite 56

Arbeitsebene |

C-Parameter

Code: C212 l

Diese Parametereinstellungen gel-
ten fiir beide Tanks.

Umschalten in die Ebene
“Fuhlerabgleich” siehe Abschnitt 0

| allgemeine Tankwachterparameter

| erweiterte Tankwachterparameter

| Fehlerkonfiguration

| Hardwarekonfiguration

Fihlerabgleich

| Serviceparameter |

| 1/O-Testparameter |

Einstellungen zur Niveauerkennung Einstellber.

(siehe auch Abschnitt 8.8)

C30 Empfindlichkeit Niveaueingang 1 -10.. 10
-10: unempfindlich
+10: sehr empfindlich

C31 Empfindlichkeit Niveaueingang 2 -10.. 10
-10: unempfindlich
+10: sehr empfindlich

Flihlerkorrektureinstellungen

(siehe auch Abschnitt 8.7)

C90 Anzeige aktueller IST-Wert Fiihler 1

Cc91 Fiihlerkorrektur Fiihler 1 -10.. 10
Der Messwert des Flhlers 1 kann mit einer Korrektur
versehen werden, die additivim gesamten Messbe-
reich wirksam wird.

C92 Anzeige aktueller IST-Wert Fuhler 2

Cc93 Fiihlerkorrektur Fiihler 2 -10.. 10
Der Messwert des Flhlers 2 kann mit einer Korrektur
versehen werden, die additivim gesamten Messbe-
reich wirksam wird.

Softwareversion

C98 Installierte Software-Version

Anzeige der installierten Software-Version.
Dient der Kommunikation mit dem Servicetechniker.

Code: 4711
Code: F94A
Code: FFFF
Code: A384
Code: C212
Code: EAO3

Code: 10E5

Def.
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7. Parametrierung

7.8 Ebene “Serviceparameter” (E-Parameter)

| Arbeitsebene

| allgemeine Tankwachterparameter

| erweiterte Tankwachterparameter

| Fehlerkonfiguration

| Hardwarekonfiguration

| Fuhlerabgleich

E-Parameter

Serviceparameter

COde: EA03 | 1/O-Testparameter

Diese Parametereinstellungen gelten
fiir beide Tanks.

Umschalten in die Ebene
“Serviceparameter” siehe Abschnitt 0.

Diese Parameter dienen lediglich der Abfrage von IST-Zustanden.

Anzeige Tankwéchter Zeitzdhler und Werte

Tank 1
Anzeige der...

E1
E2
E3

E6

E15

... Uber- / Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 1
... Uber- / Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 2
... Uber- / Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 3

Bezogen auf die Fehlermeldungen F1 - F3 kann hier
abgelesen werden, wie lange die Milchtemperatur be-
reits Uber dem jeweils eingestellten Grenzwert gelegen
hat.

... zuletzt erreichten Reinigungstemperatur

Anzeige der Hochsttemperatur im letzten Reinigungs-
zyklus.

... Akkuspannung
Anzeige der aktuellen Akkuspannung

Tank 2

Anzeige der...

E21 ... Uber-/ Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 1
E22 ... Uber-/ Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 2
E23 ... Uber-/ Unterschreitungszeit Temp. / Zeit 3

E26
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Bezogen auf die Fehlermeldungen F1 - F3 kann hier
abgelesen werden, wie lange die Milchtemperatur be-
reits Uber dem jeweils eingestellten Grenzwert gelegen
hat.

... zuletzt erreichten Reinigungstemperatur

Anzeige der Hdchsttemperatur im letzten Reinigungs-
zyklus.

Einstellber.

0...900 min.
0...900 min.
0...900 min.

0...99,9 °C

0,0v..12,0V

0...900 min.
0...900 min.
0...900 min.

0...99,9 °C

Code: 4711
Code: F94A
Code: FFFF
Code: A384
Code: C212
Code: EAO3

Code: 10E5

Def.
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7. Parametrierung

7.9 Ebene “I / O Testparameter” (o.-Parameter)

| Arbeitsebene |

| allgemeine Tankwachterparameter Code: 4711

| erweiterte Tankwachterparameter Code: F94A

| Fehlerkonfiguration Code: FFFF

| Fihlerabgleich Code: C212

|
|
|
| Hardwarekonfiguration | Code: A384
|
|

_ | Serviceparameter Code: EA03
O.PAAMEEN ey
Code: 10E5

Umschalten in die Ebene
“ilo Testparameter” siehe Abschnitt 0.

Bedeutung der Parameter

Alle Ein- und Ausgange der einzelnen Komponenten kénnen in dieser Parameter-
ebene getestet werden. Hierzu werden die entsprechenden Relais auf ‘I' oder ‘0’
gesetzt.

Diese Bedienebene wird NICHT automatisch zuriickgesetzt.

Relaisausgénge testen Einstellber.  Def.

Eingeschaltete Relais bleiben solange eingeschaltet,
bis sie wieder manuell zurickgesetzt werden.

0.1 Test Relais 1 0..1
0.2 Test Relais 2 0..1
0.3 Test Relais 3 0..1
0: Aus
1: Ein
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7. Parametrierung

zu Abschnitt 7.9:  Ebene “i/o-Testparameter”  (A-Parameter)

A) (V

SET

v i@
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Digitale Eingdnge testen

Uber die Pfeiltasten lassen sich alle Eingénge [0.21 bis 0.32] anwahlen

und wie folgt testen:

e gewlinschte Parameter mit Pfeiltasten anwahlen.

o SET-Taste kurz betatigen: Im Display erscheint ‘0’ oder ‘1’
(je nach aktuellem Schaltzustand der jeweiligen Komponente).

e Schaltzustand verandern (z.B. Sicherheitsschalter).
Die Anzeige schaltet zwischen ‘0’ und ‘1’ hin und her.

o SET-Taste nochmals betatigen:
Im Display erscheint wieder der aktuelle Parametername.

0.21
0.22
0.23
0.24
0.25
0.26
0.27
0.28
0.29
0.30
0.31
0.32

Niveau-Eingédnge testen und einstellen

Test digitaler Eingang DE1
Test digitaler Eingang DE2
Test digitaler Eingang DE3
Test digitaler Eingang DE4
Test digitaler Eingang DE5
Test digitaler Eingang DE6
Test digitaler Eingang DE7
Test digitaler Eingang DE8
Test digitaler Eingang DE9
Test digitaler Eingang DE10
Test digitaler Eingang DE11
Test digitaler Eingang DE12

0: unbeschaltet
1: beschaltet

0.41
0.42

Niveau 1
Niveau 2

-10: unempfindlich
0: normal
+10: empfindlich

Empfindlichkeit einstellen:

grine LED ,OK* leuchtet wenn jeweiliges 0.41/0.42 Niveau erkannt

Anzeige Riihrerleistung

(Vorgehensweise wie beim Test der Digitaleingdnge)

0.71
0.72

0.73
0.74

Tank 1 - Riihrer 1
Tank 1 - Riihrer 2

Tank 2 - Riihrer 1
Tank 2 - Riihrer 2

Sonstiges

0.98

Softwareversion Netzteil

Anzeige der Software-Version des Netzteils.

Einstellber.

Einstellber.
-10.. 10
-10.. 10

Dient der Kommunikation mit dem Servicetechniker.

QOO DOOO
N e Y SE GG NN

Y

Def.

Def.
0
0
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8. Sonstige Hinweise

8. Sonstige Hinweise

8.1 Moduserkennung “Kuhlen® - Parameter [h1]

In diesem Parameter wird bestimmt, wie der Tankwachter Anfang und Ende des
Kihlmodus des jeweiligen Tanks erkennen kann.

Einstellung Parameter [h1] =0
Dauersignal von der jeweiligen Kiihltanksteuerung (Kiihlung aktiv)

Die Einstellung wahlen, wenn Tanksteuerung uber ein Dauersignal einen aktiven
Kuhlmodus erkennen Iasst.

Einstellung Parameter [h1] =1

Auslésung durch Triggersignal “Kiihlung aktiviert’, Ende durch Start des Reinigungs-
zyklus

In dieser Einstellung bleibt der Modus ,Kuhlen® bis zur Erkennung des Modus ,Rei-
nigen“ erhalten. Der Tankwachter kann nicht erkennen, dass die Kiihlung abgeschal-
tet wurde.

Einstellung Parameter [h1] = 2
wie Einstellung 1. jedoch mit Ende-Erkennung
Diese Einstellung ist eine zusatzliche Sicherheitsoption.

Hier erlernt der Tankwachter den Sollwert anhand der Ein- und Abschaltpunkten der
Kuhlung. Sollte jetzt die Temperatur Gber den ,erlernten‘ Sollwert steigen, ohne dass
die Kuhlung aktiv ist, wird dies als abgeschaltete Kuhlung interpretiert und in den
Modus “OFF*“ gewechselt.

HINWEIS: Damit diese Funktion sinnvoll zu nutzen ist, sollte das abgegriffene Sig-
nal vom ,Verdichter kommen und der Sollwert nicht wéhrend eines Kiihlzyklus um-
geschaltet werden.

Somit kann ein Deaktivieren des Kiihimodus erkannt werden.

8.2 Sicherheitsfunktion: “Erste Milch in Tank® [h2]

Seite 60

Ein Kihimodus kann nur dann erkannt werden, wenn die Kiihlung des entsprechen-
den Tanks auch tatsachlich gestartet wurde.

Wird nun warme Milch in einen Tank eingeleitet, ohne dass ein aktiver Kiihimodus
erkannt wurde, muss also ein Alarm erfolgen.

Hierzu kann die zusatzliche Sicherheitsfunktion “Erste Milch kommt in Tank* einge-
richtet und parametriert werden. Die Kiihimodus-Erkennung kann hier unabhangig
von Parameter [h1] auch zusatzlich noch Uber ,erste Milch kommt in Tank* [h2] er-
kannt werden.

(Bei Roboterbetrieb weniger sinnvoll)
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8. Sonstige Hinweise

zu Abschnitt 8.2:  Sicherheitsfunktion: “Erste Milch in Tank® [h2]

Funktionalitat:

Die Erkennung des Zulaufs warmer Milch basiert auf der Annahme, dass sich in
einem leeren Tank nach Reinigungsende die Temperatur gleichmafig verandert o-
der stabil bleibt. Kommt es jedoch plétzlich zu einer Anderung des Temperaturver-
laufes, kann dies nur durch den Zulauf warmer Milch verursacht werden.

Wird dies erkannt, wechselt der Tankwachter fiir den betreffenden Tank in den Mo-
dus “Kihlen®.

Alternativ besteht die Moglichkeit (falls moglich bzw. vorhanden), diese Erkennung
auch vom jeweiligen Signal der Milchpumpe bzw. dem Magnetventil des evtl. vor-
handenen Plattenwarmetauschers der Vorklhlung abzuleiten oder einer Kombina-
tion aus beidem.

Warnmeldungen:

Wurde der Milcheinlauf erkannt, ohne dass die Kihlung aktiviert wurde, kann der
Landwirt Uber die Fehler F17, F18, und F19 gewarnt werden.

Die drei Timer [h17, h18, h19] werden mit der Erkennung des Milcheinlaufs und einer
Tanktemperatur von Uber 8° C gestartet.

8.3 Moduserkennung “Reinigen” - Parameter [h4]

In diesem Parameter wird bestimmt, wie der Tankwachter Anfang und Ende des
Reinigungsmodus erkennen kann.

Einstellung Parameter [h4] = 0
Dauersignal von der Tanksteuerung (Reinigung aktiv)

Die Einstellung wahlen, wenn Tanksteuerung Uber ein Dauersignal einen aktiven
Reinigungsmodus erkennen I&sst.

Einstellung Parameter [h4] = 1

Auslésung durch Signal “Kaltwasserventil 6ffnen®, Ende durch Zeit [h5]
- Start Reinigungsmodus durch Triggersignal “Kaltwasserventil 6ffnen®,
- Start Timer [h5] (= min. Aktivierungszeit Reinigungsmodus)

- bei weiterem Signal von Kaltwasserventil vor Ablauf [h5] startet Timer [h6]
(kann mehrmals erfolgen)

Nach Ablauf von [h6] = Ende Reinigungsmodus.

Einstellung Parameter [h4] = 2
wie Einstellung 1, jedoch mit Zeitverldngerung bei Erkennung Riihrwerk [h5+h6]

Ablauf wie Einstellung 1, jedoch wird zusatzlich das Signal vom Ruhrer als Trigger-
signal zum starten des Timers [h6] verwendet.
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8.4 Begriffserklarung “Milchtemperatur zu lange zu hoch®

°C
30°

Hier wird Uberwacht, wie lange die Milchtemperatur einen in [H10] festgelegten
Grenzwert Ubersteigt. Wiederholt sich der Temperaturanstieg, wird die erneute Zeit
addiert. Siehe in der Grafik t1 + t2 + t3.

Erreicht die erfasste Gesamtzeit den in [H11] eingestellten Wert, erfolgt der Alarm
F1.

Es kdnnen vier Temperaturalarme definiert werden:

F1 = Einstellung in [H10 + H11] = Forderung der Molkereien
F2 = Einstellung in [H12 + H13] = Forderung der Molkereien
F3 = Einstellung in [H14 + H15] = Forderung der Molkereien
F23 = Einstellung in [h23 + h24] = Warnung fiir den Landwirt = Voralarm

Die Uberwachung wird jeweils mit dem Kiihlstart des entsprechenden Tanks aktiviert
und endet erst mit dem Start der nachsten Reinigung.

HINWEIS: Auch ein zwischenzeitliches Abschalten der Kiihlung unterbricht die Tem-
peraturiiberwachung nicht! Nur die ndchste Reinigung beendet die Uberwachung.

8.5 Begriffserklarung “Einkuhlzeit” + “Zieltemperatur 1. Gemelk®

Seite 62

Die Parameter “EinkUhlzeit* und “Zieltemperatur 1. Gemelk* sind funktional exakt
gleich - es lassen sich jedoch je nach Anforderung unterschiedliche Alarmereignisse
(z.B. roter oder griiner Alarm) zuordnen.

F21 = Einkuhlzeit [H21 + H22] = Forderung der Molkereien

F20 = Zieltemperatur 1. Gemelk [h20 + h21] = Warnung fiir den Landwirt
= Voralarm

Funktion

Hier wird eine Zeit festgelegt, in der die Milch - nach dem Start der Kiihlung - eine
voreingestellte Temperatur erreicht haben muss. Wurde die Temperatur innerhalb
dieser Zeit nicht erreicht - > erfolgt der Alarm.
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8.6 Aktivierungsverzogerung Tankwachter [H90]

Die Tankwachteraktivierungsverzégerung dient dazu, bei der Inbetriebnahme das
Erkennen der Betriebsmodi zu testen, ohne dabei Fehlalarme auszuldsen.

Aktivierung

Diese Verzdgerung wird mit dem Start des Tankwachters aktiviert und unterdruckt
(mit Ausnahme F30) alle Fehler von F1 bis F38 fiir eine voreingestellte Zeit.

Nach Ablauf der eingestellten Zeit [H90] wird der Tankwachter in den Grundzustand
versetzt und aktiviert.

Aktivierungsverzégerung vorzeitig beenden

Die Aktivierungsverzdgerung kann durch schnelles zweimaliges Driicken der Reset-
taste beendet werden.

8.7 Vorgehensweise bei der Fuhlerkorrektur

Flihlerkorrektur bedeutet:

Der Messwert des Fiihlers wird mit einer Korrektur versehen, die additivim gesam-
ten Messbereich wirksam wird.

Eine Anpassung der Fihlerkorrektur ist nur dann erforderlich, wenn

- bei der Erstinstallation,
- bei Veranderung der Fihlerkabellange,
- beim Austausch eines defekten Flhlers.

Zum Anpassen der Fihlerkorrektur ist ein Referenzthermometer erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:

o Netzspannung ausschalten.

o Flhler installieren / austauschen.

o mit dem Referenzthermometer Milchtemperatur ermitteln.

e Steuerung einschalten und [c90] auf die ermittelte Gradzahl einstellen.
Die Steuerung errechnet den Differenzwert von Referenzthermometer und Tem-
peraturfihler 1 und stellt diese automatisch in Parameter [c91] ein.

o Parameter [c91] kann jederzeit angezeigt und angepasst werden.

o Pfeiltasten Up- und Down gleichzeitig gedriickt halten:
Die Einstellungen werden abgespeichert.

Einstellung fUr Fuhler 2 (falls vorhanden) auf die gleiche Weise vornehmen. Hier
mussen die Parameter [c92 und c93] eingestellt werden.
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8.8 Einstellung Niveausteuerung

Die Niveausteuerung ist werkseitig auf ‘mittlere’ Wasserqualitat voreingestellt. Je
nach Hartegrad im oértlichen Wassernetz kann die Empfindlichkeit wie folgt verstellt

werden:
0 1 Einstellung unter den I/O Testparametern:
o Mit der bestehenden Tankreinigungssteuerung solange Wasserholen, bis Niveau

erreicht ist. (Optische Kontrolle der Elektrode)

e Im TW-32 in der Ebene ,|/O Testparameter" (sieche Abschnitt 7.9) Einstellung Ni-

empfindlicher veau 1: Parameter [0.41] anwéhlen.

+10
Q o SET gedriickt halten - gleichzeitig mit der Taste PFEIL AB den angezeigten Wert
@ t m(xx) auf ,-10" einstellen.
Schwellenwert - - e SET weiter gedrickt halten - gleichzeitig mit der Taste PFEIL AUF den Wert
l langsam solange erhohen, bis die linke gelbe LED aufleuchtet (und dann noch
@ 0 um 1 erhéhen).
- e Mit dem Loslassen der SET-Taste wird der zuletzt eingestellte Wert gespeichert.
¢ Einstellung Niveau 2: Parameter [0.42] anwahlen -> dann siehe Niveau 1
-10
unempfindlicher Nachjustierung in den C-Parametern

Durch Verstellen der Parameter [C30] fir Niveau 1 und [C31] fir Niveau 2 kénnen
die Empfindlichkeiten nachjustiert werden.

8.9 Uberwachung der Waschmittelbehalter

Werden die Waschmittelbehalter fir das alkalische und das saure Waschmittel per
Schwimmerschalter iberwacht, so kénnen diese fir jeden Milchtank separat in den
Parametern [h35] "alkalisch" und [h36] "sauer" wie folgt parametriert werden:

¢ Einstellung =0
Im deaktivierten Zustand findet keine Waschmittelbehalter-Uberwachung statt.
e Einstellung =1 (high aktiv)
die Fehlermeldung F35 bzw. F36 wird ausgegeben, wenn der entsprechende
digitale Eingang eingeschaltet wird.

o Einstellung =2 (low aktiv)
die Fehlermeldung F35 bzw. F36 wird ausgegeben, wenn der entsprechende
digitale Eingang ausgeschaltet wird.
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8.10 Funktion Akkupack + regelmafiger Austausch

@ By ok

¥ BB ALARM

/\ VORSICHT!

WELBA
Akkupack

22|21

Fiir die einwandfreie Funktion des Tankwé&chters miissen jederzeit auf-
geladene (!) Akkus eingesetzt sein!

Die Akkus dienen dazu, die Tankwachterfunktion im Falle eines Netzausfalls auf-
recht zu erhalten. Wahrend des Netzausfalls blinkt im Display der Fehlercode [F30].

Maximale Netzausfallzeit wahrend der Kiihlung tiberschritten

Wird wahrend des Kihimodus die Zeit des Netzausfalls langer als in [H20] eingestellt
Uberschritten und die Milchtemperatur liegt Gber dem voreingestellten Wert [H19],
blinkt der Fehlercode (F6) - Es erfolgt der Alarm ,NICHT LADEN*.

Fehlermeldung (F39)

Erscheint die Fehlermeldung (F39) ist die Akkuspannung zu niedrig. Die Akkus sind
durch eine Elektro-Fachkraft zu entnehmen und neu aufzuladen. Sind die Akkus al-
ter als zwei Jahre => austauschen!

WICHTIGE HINWEISE

Die Lebensdauer der Akkumulatoren ist begrenzt. Die eingebauten Ak-
kus miissen spétestens alle zwei Jahre durch neue ersetzt werden.

Es diirfen ausschlieBlich (!) geladene Akkus folgender Spezifikation
eingesetzt werden: 1,2 V NiMh - BaugréB8e AA (mind. 2.000 mAh).

Verwenden Sie unbedingt die mitgelieferte Akkuhalterung!

Da der Tankwaéchter nicht durch Laien gedffnet werden darf, darf das
Auswechseln der Akkus nur durch eine Elektro-Fachkraft durchgefiihrt
werden!

ES DURFEN KEINESFALLS BATTERIEN EINGESETZT WERDEN!!!
EXPLOSIONSGEFAHR!!

Installation:
o Akkupack an Klemmen 21 + 22 anschliel3en (Polung beachten)
¢ Akkupack in Parameter [A75] aktivieren
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8.11 Ruhrer-Uberwachungsmodul (optional)

Seite 66

Riihrer-Uberwachungsmodule ermitteln unabhéngig fiir jeden angeschlossenen Mo-
tor die aufgenommene Leistung. Hieraus wird abgeleitet, ob sich der jeweilige Motor
dreht und ob er ohne oder mit Belastung lauft. So kann z.B. ein defekter Rihrerfligel
erkannt werden.

Das Modul muss in Parameter [A71] konfiguriert werden.

Fir verschiedene Anwendungen stehen 3 verschiedene Riihrer-Uberwachungsmo-
dule zur Verfugung:

ESVAW-001-A

Das Rihrer-Uberwachungsmodul ESVAW-001-A ist zur Uberwachung von bis zu 4
Ruhrwerksmotoren ausgelegt. In der Standardversion werden nur die Motoren A und
B unterstiitzt - die Motoren C und D sind optional nutzbar.

ESVAW-003-A

Das Riihrer-Uberwachungsmodul ESVAW-003-A ist zur Uberwachung eines Dreh-
strommotors mit 400V AC ausgelegt.

ESVAW-004-A

Das Rihrer-Uberwachungsmodul ESVAW-004-A ist zur Uberwachung von bis zu 4
Ruhrwerksmotoren ausgelegt. In Verbindung mit dem TW-32 werden nur die Moto-
ren A und B unterstitzt - die Motoren C und D sind optional nutzbar.

Fiir die fachgerechte Installation und das LED-Verhalten beachten Sie die mit-
gelieferte Dokumentation des jeweiligen Moduls.

6 Datenblatt { Anschiussplan
Ruhrer-Uberwachungsmodul ESVAW-004-A

@ Datonblatt / Anschlussplan
Rilhrer-Uberwachungsmodul ESVAW-003-A

&, Datenblatt f Anschlussplan
3 Riihrer-{berwachungsmodul ESVAW-001-A

=
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8.11.1 Bander loschen

Die Riihrwerks-Uberwachungsmodule “erlernen” die von den Riihrermotoren aufge-
nommene Leistung (Bander) und beurteilen hieraus, ob ein Rihrer einen Gegen-
druck durch die Milch erhalt.

Wird das Loschen dieser erlernten ,Bander’ erforderlich (z.B. Austausch eines Rih-
rermotors), gehen Sie wie folgt vor:

o Parameter [A71] anwahlen

e Wert 5 einstellen -> abspeichern

e Nochmals Parameter [A71] anwahlen

o urspriinglichen Wert (je nach Konfiguration) einstellen -> abspeichern

Der Tankwachter bendtigt nun ca. 4 Tage zum Erlernen der neuen Motordaten.
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8.12 Generelle MalRnahmen zum Betrieb elektronischer Regelsysteme
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Um auch kompliziertere Regelaufgaben einfach, tbersichtlich und mit hoher Mess-
genauigkeit fir den Bediener darzustellen, werden heute in elektronischen Regel-
systemen immer mehr Mikroprozessoren eingesetzt. Den Vorteilen dieser Systeme
steht jedoch der Nachteil gegenlber, bei erhdhter Messgenauigkeit auch eine er-
héhte Stérempfindlichkeit zu besitzen. Um den Einfluss von Stérungen auf den Reg-
ler so klein wie moglich zu halten, muss auch der Anwender einige Gesichtspunkte
bei der Montage seines neuen Reglers beachten.

Eine Hilfestellung gibt hier die Norm DIN VDE 0843 fur die Elektromagnetische Ver-
traglichkeit (EMV) von Mess-, Steuer- und Regeleinrichtungen in der industriellen
Prozesstechnik. Die folgende Tabelle zeigt zum Beispiel die in dieser Norm festge-
legten Storpegel, welche einem Gerat maximal zugemutet werden diirfen.

Scharfe- Umgebungs- Priifspannung Priifspannung
grad klasse Stromversor- Signal-/
gung Steuerleitungen
1 gut geschutzte 0.5kV 0.25 kV
Umgebung
2 geschutzte 1.0 kV 0.5 kV
Umgebung
3 typ. industrielle 2.0 kV 1.0 kV
Umgebung
4 industrielle Umgebung 4.0 kV 2.0kV
mit hdherem Storpegel

Da es sich bei den in der Tabelle dargestellten Werten um Maximal-Werte handelt,
sollten diese im Betrieb deutlich unterschritten werden. Jedoch ist dies in der Praxis
nur schwer moglich, da schon ein normales Schaltschiitz ohne Entstérung Stérimp-
ulse bis zu 3,0 kV erzeugt. Aus diesen Grinden empfehlen wir bei der Montage
folgende Grundséatze zu beachten:

a. Versuchen Sie alle Stérquellen auszuschalten. Hierzu muss eine Entstoérung
und eine Minimierung der Stérpegel durchgefuhrt werden. Eine Funkentstérung
ist nach VDE 0875 vorgeschrieben, ihre Durchfihrung ist in VDE 0874 belegt.
Prinzipiell muss eine Stérung am Ort ihrer Entstehung beseitigt werden. Die Wir-
kung des Entstormittels ist umso hdher, je ndher es bei der Stérquelle liegt.

Stérungen verbreiten sich leitungsgebunden oder durch elektromagnetische Ab-
strahlung. Hierbei ist normalerweise die Verbreitung Gber Leitungen die schad-
lichere Stoérung fur Regelsysteme.

Mégliche Stérquellen sind:
¢ prellende Kontakte beim Schalten von Lasten
e Abschalten induktiver Lasten (Schitze, Motoren, Magnetventile,..)
¢ ungunstige Leitungsfiihrung, zu kleine Querschnitte
o Wackelkontakte
o getaktete Leistungsstufen (Stromrichter,..)
¢ Phasenanschnittsteuerungen, Drehzahlsteller
¢ Leistungstrennung
¢ Hochfrequenzgeneratoren,
und vieles mehr

105487 — TW-32-D - V1.7 - 24.04.2025



8. Sonstige Hinweise

zu Abschnitt 8.12: Generelle MalRnahmen zum Betrieb elektronischer Regelsysteme
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Sind bestimmte Stérquellen nicht zu vermeiden, so sollten sie zumindest in eini-
ger Entfernung vom Regelsystem stehen.

Bedingt durch kapazitive und induktive Einkopplungen kann es zu einem Uber-
sprechen von Starkstromleitungen auf parallel verlegte Niederspannungs- und
Fahlerleitungen kommen. Dies flhrt zu einer Verfalschung der Messwerte und
Signale und kann den gesamten Regelprozess stéren. Es empfiehlt sich daher,
alle Fuhler und Signalleitungen rdumlich getrennt von den Steuer- und Netz-
spannungsleitungen zu verlegen.

Wenn maoglich sollte zur Spannungsversorgung des Regelsystems eine sepa-
rate Netzzuleitung aufgebaut werden. Hierdurch kénnen evtl. Stérpegel nicht so
stark Uber die Netzzuleitung in den Regler eindringen. AulRerdem machen sich
Spannungsspriinge beim Schalten groRer Lasten weniger bemerkbar.

Bei Schitzen, Magnetventilen und anderen geschalteten induktiven Verbrau-
chern muss die beim Schaltvorgang entstehende Induktionsspannung durch ge-
eignete Schutzmalinahmen abgebaut werden. Die Wahl der entsprechenden
SchutzmalRnahme hangt davon ab, ob der Verbraucher mit Gleich- oder mit
Wechselspannung versorgt wird.

Versorgung mit Gleichspannung

In Gleichspannungsnetzen kann man zum Beispiel mit Hilfe von Freilaufdi-
oden, Varistoren oder Supressordioden die entstehenden Induktionsspan-
nungen begrenzen. Nebenstehende Abbildung zeigt eine solche Mdglichkeit
anhand der Verwendung einer Freilaufdiode.

Versorgung mit Wechselspannung

Bei Wechselspannungsversorgung ist die zuvor beschriebene Art der Ent-
stérung nicht moglich. Hier muss vielmehr auf die Verwendung einer RC-
Kombination zuriickgegriffen werden. Ein solcher RC-Filter muss moglichst
direkt an der Induktivitdt angeschlossen sein, um so eine kurze Leitung zu
gewabhrleisten. AulRerdem muss die RC-Kombination in ihren Bauteilwerten
auf die Induktivitat abgestimmt werden. Zu kleine Kapazitaten fiihren zu ho-
hen Uberspannungen und zu groRe Kapazitaten bewirken hohe Verluste im
Entstdrglied. AuRerdem sei in diesem Zusammenhang darauf hingewiesen,
dass nur nach VDE 0565 zugelassene Kondensatoren verwendet werden
dirfen. Sie missen netzspannungsfest und auf hohe Schaltliberspannun-
gen ausgelegt sein. Die Entstérung einer Induktivitat mit Hilfe eines RC-Fil-
ters zeigt nebenstehende Abbildung.

Der nebenstehend abgebildete Einbau des RC-Filters direkt am Schaltkon-
takt des Reglers sollte unterbleiben, da selbst bei gedffnetem Schaltkontakt
ein Blindstrom Uber die RC-Kombination fliet. Dieser Strom kann ausrei-
chen, um ein nachgeschaltetes Schiitz nicht abfallen zu lassen, so dass ein
geschlossener Schitzkontakt gar nicht mehr 6ffnet.
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zu Abschnitt 8.12: Generelle MalRnahmen zum Betrieb elektronischer Regelsysteme
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f.  Auch Halbleiterschalter wie zum Beispiel Thyristoren oder Triacs erzeugen Stor-
spannungen. Sie entstehen durch nichtlineare Kennlinien und endliche
Zindspannungen. Diese Bauteile miissen selbst wiederum vor zu hohen Uber-
spannungen geschutzt werden. Dazu werden zumeist Varistoren, RC-Kombina-
tionen oder Drosseln eingesetzt. Auch der Einsatz von Nullspannungsschaltern
ist empfehlenswert.

Die in den zuvor aufgefiuihrten Punkten gemachten Vorschlage enthalten nur einen
kleinen Teil der Mdglichkeiten, eine von einem mikroprozessor-gesteuerten Regel-
system storsicherer zu machen. Die vorgeschlagenen Entstérmaflinahmen haben
zudem den Vorteil, dass sie die Lebensdauer der entstorten Gerate erhdhen, da
durch geringere Induktionsspannungen (geringere Funkenbildung) auch der Ab-
brand an Kontakten geringer wird.
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